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PRECTETE SI PRED PRVNIM LETEM

DUrazné doporucujeme si pfed prvnim letem ddkladné prostudovat véechny dos-
tupné dokumenty, zejména tuto uzivatelskou prirucku. Jeji nejaktudlnéjsi verzi si
muzete stdhnout z oficidlnich webovych stranek.

VIDEONAVODY

Naskenovanim QR kodu ziskate pfistup k videondvodiam, v kterych najdete dalezité
informace pro bezpecné a spravné pouzivani produktu.

https://www.antigravity.tech/guide/A1l

STAHNETE SI APLIKACI ANTIGRAVITY

Stadhnéte si aplikaci Antigravity a pfri aktivaci dronu a dalSiho souvisejiciho zatizeni
pfed prvnim pouzitim postupujte podle pokynl aplikace. Naskenujte tedy vyse
uvedeny QR kod a stahnéte si aplikaci Antigravity.

U ' " Upozornujeme, Ze kdyz dron nebyl pfed prvnim pouzitim propojen s aplikaci Anti-
< gravity, letovd vyska dronu je omezena na 30 m a dosah na 50 m.

PROFIL PRODUKTU

uvoD

Antigravity Al je dron, ktery prekonava hranice a diky pokrocilé technologii sle-
dovani pohybu rukou a oci ptinasi skvély zazitek z 1étani. Pomoci bryli Antigravity
Vision a ovladace Antigravity AlGrip Motion tak mohou uzivatelé snadno ovladat
let dronu, vnimat letové polohy v redlném case a uzivat si panoramatické vyhledy.

VLASTNOSTI
. 8K 360° video: Kamera 8K 360° zachycuje béhem letu vSechny uhly pohledu.



. Rezim volného pohybu: Otocte hlavu mimo smér letu a uzijte si Uchvatné zazit-
ky s vyhledy jako z malého letadla.

. Bezpecnost letu: Automatické zasunuti podvozku zajistuje pohodovy let. Sys-
tém vyhybani se prekdzkdm automaticky zjistuje prekazky v letové draze.

. Kontrola nadmérného zatizeni: Dron pristane, kdyz zjisti nadmérné uzite¢né za-
tizeni. Zajistéte, aby dron byl vybaven v souladu s jeho technickymi moznostmi.

& . Maximalni letova rychlost dronu se dosahne na Urovni more za bezvétti. Max-
imalni letova doba je definovana pro let dronu cestovni rychlosti za bezvétri.
. Pouziti frekvenéniho pasma 5,8 GHz je zavislé na jeho dostupnosti v jed-
notlivych zemich nebo regionech. V nékterych pripadech dron automaticky
deaktivuje toto frekvencni pasmo. Ujistéte se, Zze dodrzujete platné zdkony a
predpisy.
. Frekvenc¢ni pasmo 5,1 GHz je k dispozici pouze v zemich a regionech, kde to
umoznuji zakony.
. Dostupnost letové baterie s vysokou kapacitou je omezena rovnéz na urcité
zemé a regiony. Pro vice informaci kontaktujte mistniho prodejce nebo servis.
. Kdyz pouzijete letovou baterii s vysokou kapacitou, MTOM (maximalni vzle-
tova hmotnost) dronu pfekroci 249 gram(. Pfed pouzitim této baterie se tedy
ujistéte, ze dodrzujete mistni zakony a predpisy tykajici se vzletové hmotnosti
dronu.

PREDSTAVENiIi PRODUKTU

DRON A1

360° kamera
Predni senzor
Predni smérovka
Predni senzor
Spodni senzor

Motor

Pristavaci zatizeni
Infracerveny senzor
Pristavaci svétlo
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1. Tlacitko napajeni 4. Slot pro kartu MicroSD
2. Zamek letové baterie 5. PorttypuC
3. Kontrolka letové baterie 6. Kontrolka letu

BRYLE VISION

1.  Antény 4. Kamera
2. Odvétravaci otvor 5. Kolecka pro nastaveni dioptrif
3. Vnéjsidisplej 6. Touchpad

1.  Domdu/Tlacgitko pFipojeni 3. Tlacitko hlasitosti
2. Pénova vypln



1. Datovy port* 4. Slot pro pamétovou kartu
2. Ovladace pro nastaveni dioptrii 5. Pripojeni sluchatek
3. Port pro napajeci kabel USB-C 6. Dioptrickd korekce

OVLADACI PRVKY RUKOJETI

1 Kontrolka stavu baterie:
Zobrazuje aktudlni stav baterie.

2 Tlaéitko nouzové brzdy / RTH:
Kratkym stisknutim zabrzdite a zahajite vznaseni dronu.
Stisknutim a podrzenim aktivujete automaticky RTH.
Béhem RTH stisknutim dvakrat rychle za sebou dron zpomalite a ukonc¢ite RTH.

3 Posuvnik letu:
- Pred letem: Posunte dvakrat rychle nahoru, tim se spusti motory (v rezimu
necinnosti).
Posunte dvakrat dold, motory se vypnou.
- Po spusténi motord: Posunte nahoru a podrzte jej déle nez 2 sekundy, dron
se vznese.
- Béhem letu: Posunte nahoru, dron za¢ne stoupat, posunte dolU, dron
zacne klesat.



4 Tlacitko nahravani:
- Ve vychozim rezimu: Stisknutim a podrzenim prepnete do rezimu videa.
-V rezimu videa: Jednim stisknutim spustite nahravani videa.

5 Kolecko 360:
Otocenim doleva nebo doprava upravite zivy ndhled a smér letu dronu.
Stisknutim vycentrujete perspektivu sméru letu dronu.

6 Spoust:
- Ve vychozim rezimu: Stisknutim a podrzenim prepnete z rezimu videa do
rezimu fotografie.
-V rezimu fotografie: Kratkym stisknutim poridite snimek.

7  Prizplusobitelné tladitko C2:
Dvojitym stisknutim vysunete nebo zasunete pristavaci zarizeni.

8 Prizplsobitelné tladitko C1:
Dlouhym stisknutim aktivujete Deep Track.

9 Prepinac letového rezimu:
Pfepinanim mezi témito rezimy
- N (normalni)
- S (sportovni)
- C (kino)

10 Tlacitko napajeni:
Jednim stisknutim a naslednym podrzenim zapnete ovliadac Grip.
- Ovladac vynucené vypnete podrzenim stisknutého tlac¢itka po dobu 10
sekund.
- Stisknutim tlacitka 4 sekundy zafizeni prepnete do rezimu parovani.

11 Tlac¢itko Menu:
- Kratkym stisknutim vstoupite do nebo opustite obecné menu bryli Vision;
stisknutim a podrzenim aktivujete menu zkratek.
- Dvojitym stisknutim prepnete mezi rezimy Free Motion a FPV.

12 Spoust plynu:
- Pri ovladani dronu: stisknutim zrychlite, uvolnénim zpomalite.
- Pri interakci s brylemi Vision: stisknutim potvrdite vybér; stisknutim a po-
drzenim prochazite nabidky.

PRIPRAVA NA PRVNI LET

NASTAVENI DRONU A1

Po dodani je dron v hiberna¢nim stavu, aby baterie byla minimalné zatézovana.
Postupujte podle nasledujicich krokud, abyste dron pripravili na prvni let.

1. Letova baterie dronu je pfi dodani v neaktivnim stavu. Pfed prvnim pouzitim
musite tedy baterii aktivovat. VlozZte letovou baterii do bateriového prostoru a



poté ji pripojte k USB-C nabijecimu portu dronu pomoci nabijeciho kabelu. Po
aktivaci baterie zac¢ne jeji kontrolka blikat zelené.

2. Rozlozte zadni ramena dronu a poté rozlozte i predni ¢ast. Ujistéte se, Ze jsou
vSechny vrtule zcela rozlozené.

3.




4. Tlacitko napdjeni stisknéte jednou a poté podrzte déle nez dvé sekundy, tim
se dron zapne.

& . K optimalnimu vykonu nabijeni pouzijte nabijecku USB-C fady Antigravity Al
nebo jinou nabijecku, kterd podporuje protokol rychlého nabijeni USB PD.
. Maximalni limit napéti na nabijecim portu dronu je 12 V.
. Odstrante vSsechny nalepky z téla dronu. Ujistéte se, Ze predni i zadni ramena
jsou rozlozena a pristavaci zafizeni je vysunuto.

NASTAVENI BRYLI VISION
1. Pred prvnim pouzitim nabijte baterii bryli Vision, tim bude aktivovana.

(=}

2. Po dokonceni nabijeni kratce stisknéte tla¢itko napajeni, tim se zobrazi Uroven
nabiti baterie. Stisknutim a podrzenim tlacitka napajeni déle nez 2 sekundy
zafizeni zapnete nebo vypnete.



3. Pripojte bryle Vision k externi baterii Vision pomoci prilozeného nabijeciho ka-
belu USB-C. Zahaknéte poutko baterie bryli na prezku.

4. Rozlozte antény bryli a zavéste jejich baterii na hrudnik.

e
(|

5. Upravte pevnost uchyceni pomoci suchého zipu na ¢elence bryli.
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6.

Po nasazeni bryli Vision upravte pripadné délku napajeciho kabelu pomoci
uchytky na boku ¢elenky.

& . Pred nasazenim bryli Vision odstrante veskeré prekazky kolem nohou, abyste
si zajistili bezpecné prostredi pfi jejich pouzivani.

Pred kazdym pouzitim se ujistéte, Zze je napadjeci kabel bryli Vision spravné

pfipojen. Kdyby nebyl, midze to béhem letu zpUsobit nebezpedi.

NASTAVENI DIOPTRIi

Kdyz potrebujete korekci zraku (dalekozrakost i kratkozrakost), nastavte prislusnou
korekci v brylich Vision, abyste vidéli co nejlépe.

Nejprve posunte knofliky doleva nebo doprava, abyste nastavili vzdalenost
mezi zornicemi.

1.

n



2. Otacenim ovladac¢l nastavte spravnou dioptrickou hodnotu. Rozsah nastaveni
je od -5,0 D azdo +2,0 D.

. Pfed nasazenim bryli Vision otoc¢te knofliky tak, aby se znac¢ky objektivid po-
sunuly do priblizného rozsahu vaseho spravného zorného pole. Poté si nas-
adite bryle Vision a jemné doladite dioptrickou hodnotu. Pti kratkozrakosti
otocte ovladace doleva, pfi dalekozrakosti doprava.

™. KdyZ potfebnd korekce vaseho zraku pfesahuje -5,0 D az +2,0 D, dalsi korekci je
<=+ treba zakoupit samostatné.
Nastaveni dioptrii m& omezeny rozsah pohybu. Nastaveni provadéjte jemné a nesnazte
se prekrocit rozsah pohybu, mohlo by dojit k poskozeni pfistroje.

POUZITi KOREKENICH COCEK

KdyzZ je potfebna korekce kratkozrakosti vétsi, nez umoznuji bryle Vision, mUzete
pripojit dalsi korekci, kterd je samostatné ke koupi.
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1. Otocte ramecky ¢ocek proti sméru hodinovych rucicek, abyste je oddélili od
bryli Vision.

2. Odstrante ochranné folie z korekéni Cocky pro kratkozrakost a najdéte na
ramecku znacky pro levou a pravou stranu.

3. Zarovnejte bilou tec¢ku na ¢occe s bilou te¢ckou na montazni zakladné tubusu
cocky. Zatlacte ji na misto a otoc¢te ve sméru hodinovych rucicek, tim ji zajistite.

4. Pred nasazenim bryli Vision otoc¢te ovladace a posunte znacky ¢ocek do prib-
lizného rozsahu korekce vaseho zraku. Poté si nasadte bryle Vision a jemné
doladte korekci, abyste vidéli co nejlépe.

ROZPERNA KONZOLA

Rozpérnad konzola a pénova vystelka na brylich Vision jsou pfedem nainstalovany.
MU0zZete se rozhodnout, zda je ponechate nebo odstranite podle tvaru vaseho
obli¢eje a subjektivnich pocitd.

Instalace

1.  Chcete-li odstranit pénovou vystelku, uchopte jeji obé strany v blizkosti nos-
niho mastku. Jemné zatdhnéte nahoru a vystelka se oddéli od bryli Vision.



2. Umistéte drzak tak, aby jeho spony byly zarovnany se stérbinami na pénové
vyplni. Stisknéte obé strany v blizkosti usi, dokud vypln nezapadne na své misto.

3. Umistéte pénovou vypln (s prfipevnénym drzakem) tak, aby jeji spony byly
zarovnany se $térbinami na brylich Vision. Stisknéte nosni mUstek a obé strany
v blizkosti usi, dokud vypln nezapadne na své misto.

Odstranéni

1. Odstranéni pénové vyplné z bryli Vision.
a. Uchopte obé strany pénové vyplné v blizkosti nosniho mUstku.
b. Jemné zatdhnéte nahoru, tim se vypln oddéli od bryli.



2. Demontdz distan¢ni konzoly.

a. Soucasné zatlacte na obé strany konzoly smérem dovnitft.
b. Pokracujte v tlaku, dokud se konzola neoddéli od bryli Vision.

NASTAVENIi OVLADACE GRIP

1. Jednim stisknutim tlacitka napajeni zkontrolujte stav baterie.




2. Pripojte port USB-C ovladace Grip ke zdroji napajeni a ovladac nabijte.

AKTIVACE DRONU

Pfed prvnim pouzitim dronu Al je nutné ho podle pfedpist aktivovat prostfednict-
vim aplikace Antigravity. Zapnéte tedy dron Al, bryle Vision a ovlada¢ Grip. Stah-
néte si aplikaci Antigravity a ujistéte se, Ze na vasem mobilnim zarizeni je povoleno
Wi-Fi a Bluetooth. Postupujte podle pokynl na obrazovce a aktivujte dron.

i ' " DUrazné doporucujeme aktivovat dron v prostredi se sta-
Sz bilnim Wi-Fi pfipojenim. V opac¢ném pripadé maze dojit k
selhani aktivace.
Pred provedenim aktivace se ujistéte, ze mate pripraveny
osobni Udaje (napf. ob¢ansky prlikaz, pas).
i Po Uspésné aktivaci mlzete do 48 hodin pfistoupit k po-
— jisténi produktu.
Kdyz dron neaktivujete, bude jeho funkénost omezena.

AKTUALIZACE FIRMWARU

Je dulezité udrzovat firmware v aktualnim stavu, tim si zajistite optimalni vykon i
vSechny nové funkce a vylepseni.

Pravidelné provadéjte aktualizaci firmwaru. Kontrolujte, zda neni k dispozici nova
aktualizace a kontrolujte i ozndmeni v aplikaci Antigravity. Postupujte podle pokynU
na obrazovce v aplikaci nebo v nabidce bryli Vision. Dalsi informace o aktualizaci
firmwaru naleznete v priloze.



PROPOJENI ZARIZENI

Vsechna tfi zafizeni jsou pfi dodani sparovana. Ve vétsiné pripadd neni nutné zadné
propojovani. Propojeni je nutné pouze pfi porizeni novych zatizeni. Nové propojeni
provadéjte podle nasledujicich pokynU:

Propojeni dronu Al s brylemi Vision

1. Zapnéte dron Ali bryle Vision.

2. Stisknéte a podrzte tlac¢itko napdjeni na dronu Al po dobu del$i nez 4 sekundy,
aby se zarizeni prepnulo do rezimu propojeni. Dron Al vyda pipnuti a kontrolka
na predni strané bude blikat zelené.

3. Stisknéte a podrzte tlacitko Home na brylich Vision, které tak prejdou rovnéz
do rezimu propojovani a vydaji pipnuti.

g‘) =43

4. Kdyz je propojeni uspésné, uzivatel uvidi zivy obraz z dronu brylemi Vision.
Obé zarizeni prestanou pipat.

Propojeni bryli Vision s ovladacem Grip

1. Zapnéte bryle Vision i ovladac Grip.

2. Stisknéte a podrzte tla¢itko Home na brylich Vision, bryle Vision prejdou do
rezimu propojovani a vydaji pipnuti.

3. Stisknéte a podrzte tlac¢itko napdjeni na ovladaci Grip, ovladac prejde do stavu
propojovani a vyda pipnuti. Kontrolka stavu baterie za¢ne postupné blikat.

O

4. Kdyzje propojeni Uspésné, uzivatel uvidi v zivém zobrazeni dronu ve Vision nav-
igacni te¢ku (). Pohybem Gripu mazete navigacni te¢ku ve Vision pfesouvat.
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'Q Pred propojovanim se ujistéte, ze vzdalenost mezi zafizenimi nepresahuje 0,5 metru.

VZLET A PRISTANI

KONTROLNi SEZNAM PRED LETEM

Provedeni kontroly dronu pfed letem je dalezitym krokem k zajisténi bezpecnosti
letu a minimalizaci rizika nehod. Pred kazdym vzletem provedte nasledujici kroky:

1.

Zkontrolujte, zda jsou letova baterie a vrtule spravné upevnény. Ujistéte se, ze
hlavni soucasti nejsou viditelné poskozeny.

2. Zkontrolujte, zda na téle dronu, objektivu kamery a vrtuli nejsou zaddné znadmky
poskozeni nebo praskliny.

3. Zkontrolujte, zda jsou baterie dronu Al, bryli Vision a ovladace Grip pIné nabité.

4. Zkontrolujte, zda je v dronu nainstalovdna karta MicroSD.

5.  Zkontrolujte, zda pristavaci zafizeni Ize vysunout i zasunout.

6. Zkontrolujte, zda motor po odjisténi spravné funguje.

7. 'V pripadé potreby aktualizujte aplikaci Antigravity.

8. Zkontrolujte, zda na jednotlivych senzorech nebo objektivech kamery nejsou
necistoty nebo skvrny.

9. Zkontrolujte, zda jsou nainstalovana pouze oficidlné povolend prislusenstvi. In-
stalace nepovolenych pfislusenstvi mdze ovlivnit bezpeéné pouzivani dronu.

10. Zkontrolujte, zda je v menu bryli Vision nastaveno RTH. V souladu s mistnimi
predpisy musi byt nastavena maximalni vyska, omezeni letové vzdalenosti a
vySka RTH.

VZLET

Pred vzletem projdéte polozku po polozce kontrolni seznam pred letem. Ujistéte se,



ze byly provedeny vSechny ukony v ném vyzadované, a pfi vzletu dronu postupujte
podle nize uvedenych pokynu.

1.  Umistéte dron na rovny povrch ve volném prostranstvi a ujistéte se, ze k vdm
sméruje zadni ¢ast dronu.

2. Zapnéte zarizeni v tomto poradi: dron, poté bryle Vision a nakonec ovladac Grip.

'
*

_ Bryle Vision zapnete stisknutim tlacitka na externi baterii. Dal$i podrobnosti naj-
<+ dete v ¢asti,,PFiprava na prvni let.

3. Doporuceny zpUsob umisténi baterie je na $ndrce kolem krku.

4. Vysunte anténu bryli Vision a ujistéte se, Ze je napdjeci kabel bryli Vision pevné
pripojen.



'Q V pripadé potreby upravte délku napajeciho kabelu pomoci Uchytu na boku celenky.

& Bryle Vision musi byt pouzivany s napajecim kabelem a baterii od spole¢nosti

Antigravity. Nepokousejte se pouzivat k napajeni bryli Vision USB-C kabely nebo

baterie jinych vyrobcl, mohlo by to vést k véznému nebo dokonce nevratnému
poskozeni bryli Vision.

5. Nastavte vhodné parametry navratu a vyhybani se prekdzkdm v ,Bezpecnost-
nich nastavenich® bryli Vision. Nastavte ,Chovani pti ztraté signalu “ a ,,Chovani
pfivyhybanise prekdzkdm® na ,Vznaset se” nebo , Brzdit“. Ujistéte se, ze je ,Vys-
ka RTH“ nastavena spravné. Doporucujeme nastavit vySku RTH vyrazné vyssi
nez nejvyssi budova v okoli.

i
Cr\. Pfednasazenim bryli Vision doporuéujeme seznamit se dtkladné s umisténim tlaéitek
~  naovladaci Grip prostfednictvim originalni dokumentace nebo videonavodu.

6. Pockejte, az dron dokonci autokontrolu. Kdyz se v brylich Vision nezobrazi zad-
na varovani, mizete odemknout motory.

7. Pred pokusem o vzlet se ujistéte, Ze je Uspésné zaznamenan domovsky bod (< #).

8. Odblokujte motory dvéma rychlymi pohyby posuvniku letu smérem nahoru,
pricemz mezi obéma pohyby dodrzte ¢asovy interval. Dron tak bude pripraven
ke vzletu.

9. Pomalym pohybem posuvniku letu smérem nahoru, dron vzlétne, pomalu vy-
stoupd do vysky 1,0 metru a zlstane viset na misté.
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PRISTANI
Dron se muze vratit a pfistdt na zaznamenaném domovském bodé& automaticky
nebo manualné.

Automatické pfistani
1. Stisknéte tlacitko RTH na ovladaci Grip po dobu delsi nez 2 sekundy, dron pre-
jde do rezimu RTH a pristane.

& PFed aktivaci funkce RTH se ujistéte, Ze je zaznamenan domovsky bod (Home).
Neaktivujte funkci RTH, kdyzZ je domovsky bod uréen v nevhodné oblasti (napf. v
blizkosti vody).
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2. Po aktivaci funkce Return to Home (RTH) dron zahdji let k domovskému bodu
v pfedem stanovené vysSce RTH a pokusi se pristat.

3. Po pristani v domovském bodé dron sdm zastavi své vrtule.

. Po dokonceni pristani se doporucuje nejprve vypnout dron a poté bryle Vision a
Q ovlada¢ Grip. V opaé¢ném pfipadé muaze dojit ke spusténi alarmd ztraty signalu RTH.

Pro zajisténi bezpecného pristdni mohou uzivatelé ru¢né zapnout pristavaci svétlo
pfi provozu v prostredi se slabym osvétlenim. Pristavaci svétlo se vSak automaticky
vypne, jakmile dron opét vystoupa do vysky 30 metrd.

Ochrana pf¥istani
Kdyz je dron v rezimu pristavani (RTH nebo jiném), automaticky je aktivovdna
ochrana pfistani. Pfistani dronu provedte podle téchto pokynu:

1. Kdyzje pristavaci plocha dobre osvétlend a podminky jsou urceny jako vhodné
pro pristani, aktivuje se ochrana pristani, kterd bézi na pozadi.

2. Kdyz je aktivovana ochrana pristani a dron zjisti, Ze pristavaci plocha neni bez-
pecénd pro pristani (napf. nerovny povrch nebo vodni hladina), dron pristani
pferusi, zlstane viset ve vzduchu a ¢eka na vstup uzivatele.

3. Kdyz je ochrana pristani deaktivovana, dron bude i nadale provadét RTH,
dokud neklesne do vysky 0,25 m nad zemi. Bryle Vision se poté uzivatele
zeptaji, zda chce pokracovat v pristani. Pristani potvrdite pohybem posuvniku
dold a poté dron pristane.
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/[\ . Ochrana pristani pomaha posoudit podminky pristani. Uzivatel vSak musi i
- sam posoudit, zda jsou podminky vhodné pro pristani.

. Uc¢innost ochrany pristani zavisi na vnéjsich podminkach. Vzhledem k
omezenim systému nebude dron pokracovat v kleséni a nepristane v nasledu-
jicich situacich:

a. Terén pod dronem je charakterizovan jednolitou barvou, nedostatkem
vyrazné textury, dynamickou texturou, odrazy nebo slabym osvétlenim.
Napfriklad kdyz je pod nim dlazba, slabé osvétlend podlaha garaze nebo
vinici se zelené pole.

b. KdyzZ jsou pod dronem prekazky, které se vyznacuji odrazivosti, jednolitou
barvou nebo nedostatkem vyraznych rysU. Napfiklad kameny nebo vyéniva-
jici dlazdice.

c. Pod dronem se nachéazeji malé prekazky, jako jsou draty nebo malé vétve
stroma.

d. Pod dronem se nachazi rovna plocha, jako jsou zastfizené kefe nebo
polokulovité tvary.

. V nasledujicich situacich nemusi byt ochrana pristani funkéni a bryle Vision
upozorni uzivatele, Ze pristani je preruseno:
a. Terén pod dronem pfipomina vodni plochu (napfiklad mokra pida,
zaplavena pUda).
b. V oblasti dronu se objevuji texturované nerovné plochy (svahy, schody
atd.), napfiklad jednobarevna stfecha auta nebo maly stul.

Pfesné pfistani

Dron béhem procesu RTH skenuje terén a pokousi se mu prizpUsobit. Jakmile zjisti,
ze aktudlni terén odpovidd zaznamenanému vychozimu bodu, presné pristane. K
dosazeni optimalniho presného pristani se doporucuje postupovat podle nasledu-
jicich krok:

1.  Nejprve najdéte misto, které povazujete za vhodné pro vzlet. Poté polozte
dron na zem. Nasledné ho zapnéte a nechte ho vyhledat signaly GNSS.

=
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2. Po ziskanisignall GNSS a zaznamenani domovského bodu s dronem vzlétnéte.
Bé&hem vzletu musi dron vzlétnout do vysky nejméné 6 metrd nad zemi a poté
letét vodorovne.
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3. Priprovadéni RTH se dron vrati a pristane na domovském bodé s vysokou pres-
nosti.

Manualni pFistani
1. Kdyz neni k dispozici signdl GNSS, mohou uzivatelé ovlddat dron ru¢né a vratit
ho tak do blizkosti domovského bodu.
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2. Ovladejte pohyb dronu a navedte ho na otevreny, rovny povrch pro pristani.
Uvolnéte spoust plynu na ovladaci Grip a dron se zac¢ne vznaset nad pristavaci
plochou.

3. Pohybem posuvniku doll dron za¢ne pfistavat.

4. Kdyz se dron blizi k vychozimu bodu, vizualné najdéte vhodné misto pro
pristani. Nasmérujte ovladac¢ Grip smérem k mistu pristani a podrzte spoust
plynu.

F r P A S 4

5. Dron klesne na vysku 1,2 metru nad zemi a automaticky se vysune pristavaci
zafizeni, aby se zabranilo poskrabani objektivli kamery béhem pfistani.
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KONTROLNI SEZNAM PO LETU

1.  Zkontrolujte letovou baterii a vrtuli a ujistéte se, Ze nejsou viditelné poskozené.

2. Odstrante necistoty z objektivu kamery a senzoru pomoci doporuceného cis-
ticiho prostredku.

3.  Ujistéte se, ze je podvozek zasunuty. V pripadé potreby jej zasunte rucné.

)
=

z_" ' j Podvozek musi byt zasunuty, jinak nebude mozné dron ulozit do pouzdra.

4. Po vypnuti dronu se ujistéte, ze jsou vSechna ¢tyfi ramena slozena.

Po vypnuti dronu se ujistéte, ze jsou antény na brylich Vision slozené.

6. Letova baterie prejde do rezimu hibernace, kdyz je skladovdna po delsi dobu.
Doporucujeme baterii pravidelné nabijet, aby byla schopna se probudit z
rezimu hibernace.

7. Dron, ovladac, baterie a nabijecku baterii skladujte v suchém prostredi. Do-
poruceny rozsah teplot pro skladovani a prepravu je mezi 15 °C a 25 °C s prib-
liznou vihkosti 40 %. Nejsou stanoveny zadné omezeni pro nadmorskou vysku.

o

»

i ' _ Po pouziti dronu ve vlhkém nebo destivém prostfedi ho nechte pred ulozenim vy-
<z schnout pfi nizké teploté, aby vihkost neovlivnila prihlednost objektivu dronu.
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Pred udrzbou dronu (naptiklad ¢isténim nebo instalaci vrtuli) nejprve vyjméte
baterii. K odstranéni necistot nebo prachu pouzijte mékky hadfrik a doporuceny
hadfik na cisténi cocek. Dron necistéte mokrym hadfikem a nepouzivejte Cis-
tici prostredky na bazi alkoholu. Tekutina by mohla proniknout do plasté dronu,
zpUsobit zkrat a poskodit elektronické soucasti.

Pred vyménou nebo kontrolou vrtuli se ujistéte, Ze letova baterie je odpojena.

BEZPECNOST A OVLADANI LETU

POZADAVKY NA LETOVE PODMINKY

1.

2.

10.

1.

Nepouzivejte dron za nepriznivych povétrnostnich podminek, jako je silny vitr
(rychlost vétru 10,7 m/s a vice), snih, dést, mlha atd.

Nelétejte s dronem v oblacich, protoZze je to nebezpecné a predstavuje to
nepredvidatelné riziko.

Nepouzivejte dron v prostfedi s hoflavymi nebo vybusnymi latkami nebo
v prostfedi s vysokou teplotou.

Vyberte si otevieny prostor bez vysokych budov nebo ocelovych konstrukci v
okoli. PFitomnost velkého mnozstvi oceli ovlivni fungovani palubniho kompasu
a blokuje signaly GNSS, coz ma za nasledek Spatné polohovani nebo dokonce
nemoznost urceni polohy dronu. Proto nevzlétejte z balkonu a nelétejte dro-
nem ve vzdalenosti do 10 m od jakékoliv budovy.

Kdyz je vychozi bod nastaven v blizkosti budov nebo vyskovych budov, mdze
se presnost jeho zaznamenani snizit. Proto béhem automatického RTH vzdy
sledujte aktudlni polohu dronu. Kdyz se dron priblizi k budové, doporucujeme
opustit automaticky RTH a pristat v zavérecné fazi RTH manualné.

Létani ve vysokych nadmorskych vyskach negativné ovlivni vykon baterie i
motord a tim i letové vlastnosti. Létejte tedy vzdy s opatrnosti. Pfi letu se stand-
ardni letovou baterii je maximalni vzletova vyska 4000 m n. m., s vysokokapac-
itni letovou baterii je maximalni vzletovad vyska 3000 m n. m.. Pfi provozu ve
vysokych nadmorskych vyskach muUze i pfipevnéni ochranného krytu vrtule
znatelné snizit vykon dronu.

Rovnéz brzdnd drdha dronu je ovlivhéna nadmotskou vyskou letu. Cim vy-
$Si je nadmorska vyska, tim je brzdna drdha dronu delsi. PFi provozu v oblas-
tech s vys$si nadmorskou vyskou nez 3000 m by uzivatelé pro bezpecny let
meli pocitat s vertikalni brzdnou drahou alespon 20 m a horizontalni brzdnou
drahou alespon 25 m.

Udrzujte vizudlni kontakt, vyhybejte se prekdzkam, davim, vodnim plochdm a
udrzujte dron v dostatecné vysce nad vodni hladinou.

Létejte s dronem v bezpecné vysce nad vodni hladinou i nad zemi.

Nelétejte v oblastech s vysokonapétovymi elektrickymi vedenimi, komu-
nikacnimi stanicemi nebo prfenosovymi vézemi. Mohlo by dojit k ruseni pfenosu
z ovladace Grip.

Systém GNSS pro urc¢ovani polohy nefunguje pfi letech v arktickém a antark-
tickém kruhu. Vzdy v$ak mUzete pouzivat systém vizualniho uréovani polohy.
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12. Nevzlétavejte z povrchu pohybujicich se objektl (napfiklad jedoucich aut, lodi)
nebo naklonénych povrchU. Pro vzlet vyberte vzdy pevnou vodorovnou plochu.

13. Nevzlétejte z povrchu jednobarevnych objektd nebo objektl se silnym odrazem
(napriklad stfechy automobilu).

14. Dron, dalkové ovladani, baterii a nabijeci stanici baterie pouzivejte v suchém
prostredi.

OCHRANA LETU

Oblast ochrany letu

Systém ochrany letu urcuje bezpecné lokality pro [étani, poskytuje hodnoceni rizik
letu, bezpecnostni Udaje a rovnéz nabizi informace o fizeném vzdusném prostoru.
Dron nemuze vzlétnout z ochranné oblasti ani do ni vletét, proto je dulezité pred le-
tem prozkoumat danou oblast. Uzivatelé mohou pomoci aplikace Antigravity zkon-
trolovat, zda se aktualné nachazi v blizkosti zon ochrany letu. Systém omezuje vzlet
a let v oblastech, které mohou predstavovat bezpecnostni riziko. Zasady tykajici
se oblasti ochrany letu najdete na oficidlnich webovych strankach (https://www.
antigravity.tech).

Mapa ochrany letu

Geografické informace jsou k dispozici v aplikaci Antigravity. Tyto informace si pred
kazdym letem prohlédnéte na vestavéné mapé aplikace. Méli byste se ujistit, ze
pldnované misto vzletu neni v ochranné zéné ani v jeji blizkosti. Jinak se mdze stat, ze
nebudete moci létat s dronem v oblasti pldnovaného mista vzletu. Uzivatelé mohou
také pouzit funkci offline mapy bryli Vision k uréeni polohy téchto ochrannych zén.

OMEZENIi LETOVE VYSKY A VZDALENOSTI

Omezeni letu

Omezeni letu je nastaveno ve vychozim nastaveni, aby byla zajisténa bezpecnost
uzivatell i dals$i vefejnosti. V této Casti najdete informace o tom, jak nastavit
omezeni letu.

Omezeni letové vysky a vzdalenosti mlzete nastavit v nabidce bryli Vision. Po
dokonceni nastaveni hodnot pro omezeni letu se aktivuje virtualni valec, ktery zahr-
nuje letovou vysku a vzdalenost, a omezuje mista, kam dron mUze letét. Kdyz sys-
tém GNSS nefunguje, omezeni letové vzdalenosti je nefunkéni a omezena je pouze
letova vyska.

Omezeni letové vysky a letové vzdalenosti

- Silny signdl GNSS

Maximalni vysSka urcuje maximalni letovou vysku dronu od vychoziho bodu a max-
imalni vzdalenost urcuje nejvzdalenéjsi polohu dronu od vychoziho bodu. Uzivatelé
mohou tyto dvé hodnoty nastavit pomoci bryli Vision.
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domovsky bod
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maximalni vzdalenost

- Slaby signal GNSS
Maximalni vyska dronu bude ovlivnéna napt. okolnim svétlem, a to zejména kdyz je
signal GNSS slaby.

Kdyz je okolni svétlo normalni a signal GNSS slaby, maximalni vyska je priblizné
10 m. V pripadé, Ze se signadl GNSS vrati do zluté barvy ( = ), bude omezeni
letové vysky zruseno.

Kdyz je okolni svétlo slabé a signal GNSS je slaby, maximalni vyska je priblizné
2m.V pripadé, ze se signal GNSS vrati do bilé barvy (. ), bude omezeniletové
vysSky zruseno.

/'\ Je mozné, Ze dron v dUsledku setrva¢nosti pfeleti omezeny letovy dosah. | v tak-

ovém pripadé mUze uzivatel dron ovladat, mél by se s nim véak co nejdfive vratit
do bezpecné oblasti.

POZADAVKY NA LETOVE PODMIiNKY

Dodrzujte nize uvedené osvédcené postupy, abyste predesli vaznym zranénim
nebo skoddm na majetku.

1.

Ujistéte se, Ze nejste pod vlivem anestetik, alkoholu nebo drog a Ze netrpite
zavratémi, unavou, nevolnosti nebo jinymi stavy, které by mohly ovlivnit bez-
peéné ovladani dronu.

Pri pFfistani nejprve vypnéte napdjeni dronu a poté vypnéte dalkové ovladani.
Je prisné zakdzano hazet, odpalovat nebo jinak vystrelovat jakékoli nebez-
pecné predméty z dronu, mohlo by dojit k drazdm osob nebo $kodédm na ma-
jetku.

Nepouzivejte dron, ktery se dostal do jakékoliv kolize nebo je ve Spatném stavu.
Zajistéte si jako uzivatel (pilot) odpovidajici prakticky trénink a vytvorte si nou-
zové postupy pro mimoradné situace nebo nehody.

Vypracujte letovy plan a nelétejte s dronem bezohledné.

Pri nataceni kamerou respektujte soukromi ostatnich osob a dodrzujte platné
zakony, predpisy i etické standardy tykajici se ochrany soukromi.

Tento produkt by mél byt pouzivdn pouze pro obecné osobni ucely.

Dron nepouzivejte k nelegalnim nebo jinak nevhodnym tcellm, jako je $pionaz,
vojenské operace nebo neopravnéné sledovani.
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10. Nepouzivejte tento produkt tak, aby jeho provoz vedl k pomlouvani, urazeni,
obtézovani, sledovani, vyhrozovani ostatnim nebo k jakékoli jiné aktivité zna-
menajici porusovani prav, napf. prava na soukromi.

1. Nepouzivejte dron k neopravnénému vstupu na soukromy pozemek. Systém
GNSS pro urcovani polohy nefunguje pfi letech v arktickém a antarktickém
kruhu. Vzdy véak mlzete pouzivat systém vizualniho uré¢ovani polohy.

/1\ . Nepfiblizujte se k rotujicim vrtulim nebo motorim. Nepokousejte se chytit
- dron, kdyZz se vzndasi ve vzduchu, a nepokousejte se drzet dron v dlani pfi
vzletu nebo pristani.

. Pred vzletem se ujistéte, Ze jsou vSechna zarizeni plné nabitd a Zze na vrtulich
nejsou zadné viditelné poskozeni nebo praskliny.

. Seznamte se s jednotlivymi letovymi rezimy prostudovanim doporucené do-
kumentace nebo shlédnutim vyukovych videi a seznamte se s postupem pro
navrat do domovského bodu.

. Po obdrzeni varovani o nizkém stavu baterie zafizeni musi uzivatel okamzité
vratit dron do domovského (vychoziho) bodu.

. Béhem automatického navratu domU (RTH) upravte v pfipadé potieby ry-
chlost letu tak, aby bylo pfistani bezpecné.

. Ujistéte se, Ze je spojeni mezi brylemi Vision a baterii je pevné a bezpecné,
jinak by mohlo dojit k problémUm pfi provozu dronu.

BEZPECNOSTNIi UPOZORNENI (RTH A VYHYBANI SE PREKAZKAM)
Navrat doma (RTH)

/'\ . Béhem RTH vas dron automaticky upravi svou letovou rychlost tak, aby
- zohlednil vnéjsi faktory, jako je rychlost vétru a prekazky, a provede nezbytné
zmeény kurzu, aby se vyhnul prekdzkam na své letové draze.

. Presnost RTH zavisi na kvalité signalu GNSS. Kdyz je tedy signadl GNSS rusen,
vas dron nemusi byt schopen letét zpét do domovského bodu.

. Kdyz je to mozné, aktivujte funkci RTH pouze v otevieném prostoru, protoze
senzory pro vyhybani se prekdzkam nemohou béhem procesu RTH detekovat
uzké objekty, jako jsou vétve nebo elektrické vedeni.

. Kdyz se podél trasy RTH nachazi elektrické vedeni nebo vysoké objekty, nas-
tavte pred letem vysku RTH vys$3i, nez je vyska téchto objektl v okoli.

. Béhem procesu RTH nelze vychozi bod, vysku RTH a chovani RTH aktualizovat z
bryli Vision. Je dulezité nastavit vhodné parametry RTH uz pfed vzletem dronu.

. Kdyz béhem procesu RTH je nové nastavena maximalni vyska letu nize, nez
je aktudlni vyska dronu, dron nejprve klesne na nové nastavenou maximalni
vysSku a poté pokracuje v letu.

. Vysku RTH nelze béhem procesu RTH ménit.

. Kdyz existuje vyznamna odchylka mezi aktudlni vySkou a prednastavenou
vyskou RTH, je pravdépodobné, Ze dron nebude schopen presné odhadnout
spotfebu energie kvUli rGznym rychlostem vétru v rznych vyskach. V tomto
pripadé vénujte zvlastni pozornost klesajici Urovni nabiti baterie a varovnym
zpravam bryli Vision.

. Kdyz dron béhem procesu RTH dosdhne maximalni letové vysky béhem
stoupani, prestane stoupat a vrati se do vychoziho bodu v aktualni vysce.
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Béhem procesu RTH vénujte maximalni pozornost bezpecnosti letu.

Kdyz je zaznamendn vychozi bod v oblasti s omezenou vyskou, ale dron se
béhem RTH v této oblasti nenachazi, pak pfi vstupu do této oblasti nejprve
klesne, aby splnil omezeni vysky, kterd mize byt nizsi nez pfednastavena vys-
ka RTH. Létejte opatrné.

Béhem procesu RTH se dron pri letu vpred vyhne véem oblastem s omezenym
letem. Létejte opatrné.

Dron prerusi RTH, kdyz nedokaze urcit bezpecnost letu nebo kdyz je okolf
prilis slozité.

Pred kazdym letem nastavte vhodnou vysku RTH na zakladé okolniho pros-
tredi. Vstupte do nabidky nastaveni na brylich Vision a nastavte vysku RTH.
Vychozi vyska RTH je 80 m.

Kdyz systém vyhybani se prekdazkam prestane fungovat, doporucujeme uzi-
vateldm prevzit kontrolu a ru¢né pristat s dronem.

Podminky oblasti s omezenym letovym provozem mohou ovlivnit letovou
drahu dronu béhem RTH. Vyhnéte se Iétani v blizkosti oblasti s omezenym
letovym provozem.

Dron nemusi byt schopen vratit se do vychoziho bodu v prostredi se silnym
vétrem. Létejte s opatrnosti.

B&hem RTH vénujte zvlastni pozornost malym predmétdm (napfiklad vétvim
nebo elektrickému vedeni) nebo prihlednym pfedmétim (napfiklad vodé
nebo sklu). V pripadé nouze preruste RTH a s dronem pristante manualné.

e > 2

Bezpecnostni upozornéni tykajici se vyhybani se pfekazkam

AN

Vzdy peclivé sledujte okoli mista letu. Vzhledem k tomu, ze presnost systému
vyhybani se prekdzkam je ovlivnéna okolnim osvétlenim a dalsimi faktory,
nemUze plné nahradit manualni ovladani a rozhodovani uzivatele. Budte tedy
béhem letu ostraziti a sledujte pohyby dronu.

V prostredi se slabym osvétlenim nemusi vizudlni systém dosahovat optimalni
presnosti ani pri zapnutém pristavacim svétle. Proto |étejte opatrné.

PFi letu v blizkosti vodni hladiny nemusi systém senzor( pro vidéni smérem
dolt fungovat spravné. To mlze ztizit vyhybani se vodni hladiné pfi pfistani.
Je dulezité udrzovat kontrolu nad dronem, posuzovat okoli a nespoléhat se
prilis na vizualni systém.

Vizudlni senzory nedokazou identifikovat velké konstrukce s ramy a draty,
jako jsou napt. vézové jeraby, vysokonapétové prenosové stozary, vysokon-
apétova elektrickd vedeni a visuté mosty. Nepouzivejte tedy dron v blizkosti
téchto konstrukci.

Vizudlni systém nemusi fungovat efektivné ani v blizkosti povrchl bez
vyraznych vzorl nebo v oblastech se slabym nebo hodné silnym osvétlenim.
Pfi pouzivani dronu v nasledujicich situacich budte obzvlasté opatrni:

a. Let nad jednobarevnymi povrchy.

b. Let nad vysoce odraznymi povrchy.

c. Vznaseni se nebo let nad vodou nebo prihlednymi povrchy.

d. Pristani na pohyblivych povrsich nebo objektech.

e. Let nad oblastmi s velkymi zménami osvétleni.

f. Let nad extrémné tmavymi nebo jasnymi povrchy.

g. Let nad odrazivymi povrchy nebo povrchy, které absorbuji infracervené
viny, jako jsou napt. zrcadla.

h. Let nad povrchy bez zfetelného vzoru nebo textury.
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i. Let nad povrchy s opakujicimi se identickymi vzory nebo texturami, jako
jsou dlazdicoveé vzory.

j. Let v okoli prekdzek s malymi odrazivymi povrchy, jako jsou vétve nebo
elektrickd vedeni.

Udrzujte kameru a senzory cisté. Chrante ¢ocky pred poskrabanim. Nepok-
ousejte se upravovat objektivy. Nepouzivejte dron v prasném nebo vihkém
prostredi.

Nelétejte v desti nebo v mlze, ani za snizené viditelnosti.

Pred kazdym vzletem zkontrolujte ndsledujici polozky:

a. Ujistéte se, Ze na senzorech infracerveného a vizualniho systému nejsou
zadné predmeéty ani necistoty.

b. Vycistéte senzory vizualniho a infracerveného systému. Odstrante z nich
Spinu, prach i vodu. K ¢isténi pouzijte suchy hadfik a jako Cistici prostfedek
nepouzivejte alkoholové roztoky.

Pri no¢nim létani s dronem budte ostraziti a |étejte opatrné, protoze efektivita
systému vyhybani se prekdzkam je za Spatnych svételnych podminek vyrazné
snizena.

JAK OVLADAT DRON

ZAKLADNi OVLADANI

K ovladani polohy a rychlosti letu dronu pouzijte kombinaci 1 spousté plynu, 2
posuvniku letu, 3 oto¢ného ovladace 360 a 4 tlac¢itka nouzové brzdy/RTH na
ovladaci Grip a orientaci dronu upravte pohybem ovladace Grip.

Horizontalni let
Pomoci spousté plynu na ovladaci Grip mUzete ovladat horizontalni rychlost dronu.

Po uvolnéni spousté plynu dron zUstane viset v aktualni vysce.
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. Po stisknuti spousté plynu dron poleti ve sméru aktudlniho kurzu. Cim vice
spoust plynu stisknete, tim dosahnete vétsiho zrychleni dronu.

.
3

'.Q_' Dron Antigravity Al neumi letét dozadu.

Nastaveni sméru letu dronu
Pohybem paze doleva nebo doprava ovldadate smér letu dronu v rezimu Free Motion
(volny pohyb), ktery je nastaven jako vychozi.

. Stisknutim spousté plynu a oto¢enim doprava se dron bude pohybovat dopfedu
doprava.

33



. Stisknutim spousté plynu a otoc¢enim doleva se dron bude pohybovat dopredu
doleva.

V rezimu FPV se vSak smér letu dronu ovlada otdcenim zdpésti, nikoli pohybem
paze. Dalsiinformace o rezimech ovladdani naleznete v ¢asti ,,Ovladani v rezimu FPV*,

Stoupani a klesani

. Otocte ovladac Grip smérem nahoru okolo zapésti jako oto¢ného bodu a dron
bude stoupat.

. Otocte ovlada¢ Grip smérem doll okolo zapésti jako otoéného bodu a dron
bude klesat.
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Vzlet a pFistani

- Pohybem posuvniku kratce dvakrat odemknete motory. Dron prejde
do klidového stavu se vSemi ¢tyfmi odemcenymi motory a bude
Vzlet pripraven ke vzletu.

- Pomalym pohybem posuvniku letu nahoru dron za¢ne stoupat a
zacne se vznaset ve vysce 1,0 metru.

Pristani Pohybem posuvniku letu doll dron zacne klesat.

Brzda Jednim stisknutim tlac¢itka nouzové brzdy / RTH zastavite dron v letu.
DalSim stisknutim a podrzenim stejného tlacitka let obnovite.

/T\ Z bezpeénostnich dlvodl pfed Upravou nastaveni bryli Vision b&hem letu dron
. zastavte.

Zastaveni motort za letu

Kdyz béhem letu nastane nouzova situace (napriklad dron se stane neovladatelnym),
je mozné zastavit motory ve vzduchu pomoci nasledujici kombinace tlacitek:

1.  Nejprve stisknéte a podrzte tlacitko nahravani videa na ovladacdi Grip.

2. Zatimco drzite tlac¢itko videa, druhou rukou c¢tyrikrat rychle stisknéte tlacitko
nouzové brzdy/navratu domut (RTH).

3. Motory se okamzité vypnou a dron spadne z aktudlni vysky. Pfi pouziti této
funkce budte obzvlasté opatrni.

i ' " Pred pouzitim funkce zastaveni motor( za letu, ji musite nejprve povolit v nabidce
=+ Bezpecnost bryli Vision.

Ovladani v rezimu volného pohybu

Rezim volného (Free Motion) pohybu v brylich Vision umoznuje intuitivni ovladani
dronu pomoci ovladace Grip nezavisle na pohybu hlavy. Béhem letu si tak mizete
uzivat 360stupnovy volny vyhled z vysky dronu. V tomto rezimu se pohyb ovladace
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Grip synchronizuje s naviga¢nim bodem v brylich Vision a fidi smér letu dronu. Kdyz
je smér pohledu brylemi odliSny od sméru letu, v brylich Vision se zobrazi malé okno
obrazu v obraze (PIP), které zobrazuje predni pohled dronu.

Smér letu : ‘%

----—— Smérovani oc¢i*

Smér letu m

—~-- Smé&Fovani o&i* @
v 2

*Sledovani hlavy synchronizuje zivy obraz s pohyby hlavy uzivatele a je nezavislé
—] nasméru letu dronu.

V rezimu Free Motion se bude smér letu dronu ménit podle navigaéniho bodu.
. Kdyz otocite pohybovy ovladac doleva se stisknutym plynovym pedalem, smér
letu dronu se také otoci doleva.

. Otocte ovladac okolo zapésti nahoru a soucasné stisknéte spoust plynu, dron
bude stoupat smérem k navigacnimu bodu.
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Ovladani v rezimu FPV

Rezim FPV nabizi letecky zazitek zdvodniho dronu. Otoceni hlavy nevede ke zméné
sméru letu dronu. Stale si vSak mulzete béhem letu uzivat 360° panoramaticky
pohled. Nejvétsi rozdil mezi rezimy Free Motion a FPV je reakce na pohyby zapésti.

. Otocenim zapésti s ovladacem Grip vlevo dron zatoc¢i doleva.
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I .
r™.  Vrezimu FPV se sklon Zivého zobrazeni zméni synchronné s otaéenim zapésti. Cim
< veétsije uhel otaceni, tim vétsi je sklon zivého zobrazeni.

. V rezimu FPV nebude horizontalni pohyb pazi mit vliv na smér letu dronu. Dron
ovlada pouze pohyb zapésti.

S vysokokapacitni letovou baterii jsou jako oblasti vysoké nadmorské vysky definovany oblasti s vyskou nad
3000 m n. m.. Se standardni baterii jsou to oblasti s vyskou nad 4000 m n. m..

Pfepinani mezi rezimy ovladani
Chcete-li prepinat mezi rezimy Free Motion a FPV, kliknéte na ikonu v pravém hornim
rohu nabidky Vision.

Chcete-li prepinat mezi rezimy ovladani letu, stisknéte dvakrat tlacitko menu na ov-
ladaci Grip.
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DRON A1

REZIM LETU

Dron Al nabizi tfi rezimy letu, mezi kterymi Ize prepinat pomoci tlac¢itka na ovladaci
Grip. Rozdily mezi témito tfemi rezimy jsou tyto:

. Rezim Normal (N): Dron presné visi ve vzduchu a udrzuje stabilni let, coz je
vhodné pro vétsinu provadénych letl.

. Rezim Sport (S): Dron létd maximalni horizontalni rychlosti s vylepSenym le-
tovym vykonem.

. Rezim Cinematic (C): Horizontalni rychlost je ve srovnani s normalnim rezimem
snizena, coz je vhodné pro porizovani plynulych zdbért kamerou.

Umisténi posuvniku volby rezim( na ovladacdi je vyznac¢eno na obrazku. Rezim Nor-
mal je nastaven jako vychozi pfi dodani.

— /
i ~_C)
- y 1:~\(\\_),\'st -Z't I|
5 - \ \r~ &
) (s |

2. Informace o maximalni rychlosti v jednotlivych letovych rezimech naleznete v pfiloze,
<=+ atov casti,Specifikace produktu®.

/[\ . Pro bezpecnost pfiletu v rezimu Cinematic nebo Normal zajistéte pri bezveétri
- minimalni brzdnou drahu 10 m.
. V rezimu Sport se rychlost dronu vyrazné zvysuje ve srovnani s rezimem Normal,
coz vyzaduje z dlivodu bezpec&nosti za bezvétfi brzdnou dalku nejméné 20 m.
. Brzdna draha dronu je ovlivnéna letovou vyskou. Pri provozu ve vysokych
nadmorskych vyskach pocitejte s delsi brzdnou drahu.
. V rezimu Sport se zvysuje citlivost ovldadanidronu, proto uzivatelé musi pocitat
s potfebou vétsiho letového prostoru pfi provadéni jakychkoli manévra.
. V rezimu Sport se systém vyhybani se prekdazkdm automaticky vypne, a to
kvali zvy$ené rychlosti. Doporucujeme proto vyrazné zvysit opatrnost.

Kdyz vizualni systém neni k dispozici nebo je deaktivovan a signal globalniho nav-
iga¢niho satelitniho systému (GNSS) je slaby nebo nefunguje kompas, dron auto-
maticky prepne do rezimu Attitude (ATTI). V rezimu Attitude (ATTI) mUze byt dron
citlivéjsi na vliv okolniho prostfedi, takze i mirny vitr nebo proud vzduchu muze
zplsobit drift dronu. To je nebezpeclné zejména pfi létani v interiéru nebo v uzkych
prostorach. Kdyz se tedy dron dostane do tohoto rezimu, je doporu¢eno okamzité
s nim pristat, aby se predeslo moznym nehodam.
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REZIM OVLADANI

Rezim volného pohybu

V rezimu volného pohybu (Free Motion) naviga¢ni bod neustale sleduje vase pohy-
by nebo gesta a smér dronu se synchronizuje s navigacnim bodem. To umozZnuje
360stupnovy vyhled béhem letu, pricemz PIP okno zobrazuje predni pohled dronu.
Dalsi informace naleznete v ¢asti ,,Ovladani v rezimu volného pohybu*.

-==-== Smér letu

Smér pohybu
hlavy* v

Smér letu ﬁ
<k

Smér pohybu Ly il
hlavy* ¥ Uy 5 =

K

*Sledovani pohybu hlavy synchronizuje zZivy obraz s pohyby hlavy uzivatele a je
—=) nezavislé na sméru letu dronu.

Rezim FPV

Rezim FPV nabizi zazitek z letu zdvodniho dronu. Otoceni hlavy tedy nevede ke
zméné sméru letu dronu, takZze si béhem letu mazete uzivat plny 360° panora-
maticky vyhled. Dalsi informace naleznete v ¢asti ,,Ovladani v rezimu FPV".

KONTROLKY LETU

Indikatory letu se nachazeji na zadni strané dronu. Viz obrazek:
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Pfed vzletem

Po zapnuti dronu a pfed spusténim motor0 blikajici kontrolka signalizuje aktualni

stav systému. Vysvétleni jednotlivych signalizaci naleznete v nasledujici tabulce.

Obecné stavy

.'|’|.

Kritické stavy

Kontrolka letu
v predni ¢asti

Stridavé blikani ¢ervené,
oranzové a zelené

Pomalé blikani zelené

Stridavé blikani cervené
a zelené

Rychlé blikani zluté

Kratkeé blikani zluté

Blikani cervené

Dvakrat kratké zablikani
cervené

Trvale svitici Cervend

Signalizace

Blikd modre

41

Automaticka kontrola dronu.
Zjistén silny signdl GNSS. Dron je
pripraven ke startu.

Motory jsou odemceny a vrtule se
zacinaji otacet. Dron je pfipraven
ke startu.

Ztrata signalu mezi dronem a
ovladacem.

Nizka uroven baterie.

- Zjisténa systémova chyba.

- Dron je v rezimu ATTI (neni signal
GNSS a ani vizudIni systém neni k dispozici).

Kriticky nizka droven baterie.
Okamzité pristante s dronem.

Zjisténa kritickd systémova chyba.
Zapnéte a vypnéte dron.

Stav dronu

Probiha aktualizace firmwaru.



Po vzletu
Po vzletu dronu zacne kontrolka letu v predni ¢asti blikat zelené.

Kontrolky

letu na zadni Signalizace Stav dronu

strané

. Strldav? blikani cervené Normalni. Dron leti.
' a zelené

Kontrolky

letu na predni Signalizace Stav dronu

strané

Pomalé blikani zelené Normalni. Dron leti.

1 Signalizace kontrolky letu se mUze lisit podle zemé nebo regionu. Dodrzujte mistni
= zadkony a predpisy.

NAVRAT DOMU (RTH)

Uvod do RTH

Funkce RTH umoznuje dronu samostatné se vratit do posledniho zaznamenaného
domovského bodu. Mlze byt spusténa tremi zpUsoby: manuélné, automaticky pri
nizkém stavu baterie nebo rovnéz automaticky pfri ztraté ridiciho signalu. Kdyz dron
ma zaznamenan domovsky bod a GNSS funguje spravné, dron se automaticky vrati
a pristane na domovském bodé.

Domovsky bod
Domovsky (vychozi) bod mUze byt misto se silnym az stfednim signdlem GNSS
(znazornéno bilou ikonou). Kdyz je sila signalu pred vzletem stabilni, Ize domovsky
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bod aktualizovat. Kdyz je v3ak signal slaby, domovsky bod nemuUze byt aktual-
izovan.

Oznacuje silny signdl GNSS, domovsky bod je zazna-
menan a lze jej aktualizovat.
Signal GNSS
- Oznacuje slaby signdl GNSS, domovsky bod nelze
LN zaznamenat ani aktualizovat.

Lze jej aktualizovat automaticky nebo ru¢né pri

X H normalnim signalu GNSS.
Domovsky bod

TTE Upozornéni: Kdyz se dron nachazi v blizkosti nebo uvnitf oblasti s omezenym
- letovym provozem, domovsky bod nelze aktualizovat ani zaznamenat.

Popis rezimu RTH
1.  Domovsky (vychozi) bod je Uspésné zaznamenan.

2. Spustte RTH. Aktivaci RTH lze nastavit v nastaveni RTH. Vychozi chovani je
,RTH", ale Ize také nastavit ,Hover” (vznaseni).

_‘Q’_ RTH se spusti v ndsledujicich pripadech:
“#* . Rucnispusténi RTH
- Automaticky pti ztraté ridiciho signalu mezi dronem a ovladacem.
- Automaticky pri kriticky nizké urovni baterie.

3. Dron upravi svlj smér a zac¢ne letét smérem k domovskému bodu. Béhem RTH
mohou uzivatelé let RTH prerusit kratkym stisknutim tlacitka RTH na ovladaci
Grip.
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4. Kdyz je dron v horizontalni fazi RTH, mohou uzivatelé zatlacenim spousté ply-
nu dron zrychlit a rychle ho navést do bezpecné pristavaci oblasti.

5. Vyska letu je rozhodujici pro spravné navedeni dronu zpét, proto dron upravuje
svou vys$ku letu podle vzdalenosti od domovského bodu:

& . Kdyz je dron méné nez 5 m od vychoziho bodu, pristane z aktudlni vysky.

. Kdyz je dron ve vzdalenosti 5 az 50 m od vychoziho bodu, vrati se v aktualni
letové vysce. Kdyz je vyska RTH mensi nez 3 m, dron nejprve vystoupa do
vysky 3 m a poté leti do domovského bodu.

. Kdyz je dron vice nez 50 m od domovského bodu a jeho aktudlni vyska je nizsi
nez prednastavena vyska RTH, nejprve vystoupa do prednastavené vysky
RTH a poté se vrati zpét. Kdyz je aktuadlni vyska vyssi nez prednastavena
vyska RTH, vrati se v aktualni vysce.

6. Béhem procesu RTH mohou uzivatelé sledovat letovou drahu dronu na mini
mapé ve Vision.

be,

iy

7. Béhem procesu RTH se na brylich Vision zobrazi zelena letova draha AR, kterd
oznacuje odhadovanou letovou drahu z aktudlni polohy do domovského bodu.
Uzivatelé mohou pomoci letové drahy zjistit, zda se na letové drdze RTH na-
chazeji vyskové budovy nebo prekdzky, a v pfipadé potfeby znovu prevzit kon-
trolu nad dronem.

8. Po dosazeni domovského bodu dron automaticky pristane a motory se zastavi.
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Rucéni spusténi RTH
Béhem letu mohou uzivatelé spustit funkci ndvratu domua dlouhym stisknutim tlacit-
ka nouzové brzdy/néavratu.

RTH spusténo nizkym stavem baterie

1.  Aby se zabranilo tomu, Ze se dron nebude moci vratit do vychoziho bodu kvili
nizkému stavu baterie, dron automaticky spusti RTH pti zjisténi, ze aktualni
stav baterie prestava byt dostatecny pro navrat do vychoziho bodu.

2. Béhem letu dron v redlném case soustavné analyzuje, zda aktudlni stav bat-
erie umoznuje bezpecny navrat. Kdyz zjisti, Ze Uroven nabiti baterie prestava
byt dostatecna pro ndvrat do vychoziho bodu, vyda upozornéni na nizky stav
baterie a spusti 10sekundové odpocitavani. Kdyz béhem 10sekundového od-
pocitavani nedojde k zadné akci uzivatele, dron se automaticky vrati.

3. Béhem letu dron prabézné posuzuje bezpeénou letovou vzdalenost na zakladé
aktudlni polohy, stavu baterie a informaci o prostfedi. Kdyz baterie dosahne
odpovidajici Urovné varovani, zobrazi se uzivatelské vyzvy:

. Navrat pfi nizkém stavu baterie Urovné 1: Dron se vrati z aktualni polohy a
pristane s 15% stavem baterie.

. Navrat pfi nizkém stavu baterie Urovné 2: Dron se vrati z aktualni polohy a
pristane s 10% stavem baterie.

. Pristani pfi nizkém stavu baterie Urovné 3: Dron se vrati z aktudlni polohy
a pristane s 5% stavem baterie.

/[\ . Za silného vétru mlze byt odhad zbyvajici letové vzdalenosti méné presny.

AL B Kdyz aktudlni stav dronu neumoznuje odhad zbyvajici letové vzdalenos-
ti (napf. zddny domovsky bod, porucha komunikace baterie, zadny signal
GNSS), bude odhad zbyvajici letové vzdalenosti neplatny a uzivatel musi
vénovat zvysenou pozornost letové vzdalenosti a Urovni nabiti baterie.
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RTH spusténé ztratou signalu

Kdyz je nastaven vychozi bod a zaroven dron ztrati signal z bryli Vision nebo z
ovladace Grip, proces RTH se automaticky spusti, a to po uplynuti ¢asového limitu
ztraty signalu.

ﬁ'\ Kdyz je chovani RTH nastaveno na ,Hover” (Vznaset se), dron se pri spusténi RTH
- vznese a zUstane vznaset se, dokud se nevybije baterie. Pfi spusténi RTH z dlvodu
vybiti baterie se dron vrati do vychoziho bodu. V pfipadé potreby by mél uzivatel
znovu prevzit kontrolu nad dronem.

Strategie letovych manévrii RTH

Nasledujici letové manévry budou provedeny pfi manudlnim i automatickém
spusténi RTH. Jejich ucelem je maximalizovat Sanci vyhnout se prekazkadm na le-
tové draze RTH a zajistit uspésny navrat dronu do vychoziho bodu.

- Letova draha navratu
Kdyz je RTH spusténo kvdali ztraté ridicich signald, dron upravi svdj letovy kurz a
zac¢ne se vracet do vychoziho bodu v predem nastavené vysce RTH.

- Automatické nastaveni vysky RTH

Béhem RTH se dron pokusi automaticky vyhnout prekdzkam. Kdyz zaznamena
prekdzku na letové draze, automaticky vystoupd, aby se prekdzce vyhnul, a poté
pokracuje v letové draze. Kdyz zaznamena prekazku pod sebou, upravi také svou
letovou vysku.

/!\ Vyse uvedené Upravy vysky se aktivuji pouze za dobrych svételnych podminek.

- RTH v oblastech s omezenym letovym provozem
Kdyz letova drdha RTH protina oblast s omezenym letovym provozem, dron se pok-
usi tuto oblast obletét a poté pokracovat v RTH.

1 Oblet oblasti s omezenym letovym provozem zvysi letovou vzdalenost RTH, coz
- muze ovlivnit bezpe&ny navrat dronu. Pro bezpedény navrat dronu do vychoziho
bodu se vyhybejte oblastem s omezenim letového provozu.

Upozornéni na rizika RTH

/1\ . Zasilného vétru mize byt odhad zbyvajici letové vzdalenosti dronem méné presny.

- . Kdyz aktudlni stav dronu neumoznuje odhad zbyvajici letové vzdalenos-
ti (napf. zadny domovsky bod, porucha komunikace s baterii, zadny signal
GNSS), bude odhad zbyvaijici letové vzdalenosti neplatny a uzivatel bude mu-
set vénovat zvysenou pozornost letové vzdalenosti a Urovni nabiti baterie.

. Pri spusténi RTH v prostredi se slabym osvétlenim bude vykon systému vy-
hybani se prekdazkam vyrazné snizen a dron nemusi byt schopen identifikovat
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prekdzky na letové draze. Uzivatelé by tedy méli byt maximalné opatrni a pfripraveni
Vv pfipadé potreby prevzit kontrolu nad dronem.

VYHYBANI SE PREKAZKAM A PRISTANI
Pfehled vyhybani se prekazkam

Dron je vybaven dudlnim vizudlnim systémem pro snimani vpred a doll, ktery
poskytuje vicesmérnou podporu pfi vyhybani se prekdzkdm béhem letu.

-Smér: Dron ma schopnost vyhybat se prekdzkam, které jsou pred nim a pod nim. Sys-
tém pribézné sleduje terén a zjistuje prekadzky pred dronem a pod dronem. Pomaha
tak vyhybat se zemi nebo jinym objektlm pfi vzletu, pFistani a letu v nizké vysce.

- Pfed: Efektivni vzdalenost vyhybani se pfekdzkam pred dronem se lisi podle rezimU
a podminek letu. Obecné je se tato vzdalenost pohybuje mezi 0,5 m az 18 m.

- DolG: Dosah identifikace pfekazek pod dronem je mezi 0,5 m az 10 m, coz ucinné
zajistuje bezpecnost letu v nizké vysce.

Vyhybani se prekazkam

Funkce vyhybani se pfekdzkdm vyuziva vice systémua, vizudlni systém a infracer-
veny senzorovy systém dronu. Pfi vyuzivani této funkce je dalezité dobfe rozumét
bezpecnostnim pravidlim (str. 31).

Aktivace funkce vyhybani se pfekazkam
Funkce vyhybani se prekdzkdm je ve vychozim nastaveni aktivovana, lze ji vSak
manualné deaktivovat v nastaveni bezpecnosti v dolni ¢asti nabidky bryli Vision.

pracuje pouze v rezimu C nebo N, nikoli v§ak v rezimu S (Sport). Pri létani v rezimu
S proto budte mimoradné opatrni.

/'\ Efektivita funkce vyhybani se prekdzkdm je ovlivnéna i rychlosti letu. Funkce

Kdyz je vyhybani se prekazkam vypnuté, v pravém dolnim rohu rozhrani bryli Vision
se zobrazi nasledujici ikona: ({&)). Budte opatrni, kdyz je tato ikona ¢ervena.

Kdyz dron zjisti pfekazky, jeho vychozimi akcemi pfi vyhybani je brzdéni a vznaseni se.

OCHRANNE KRYTY VRTULI

Instalace ochranného krytu vrtule chrani vas dron pred poskozenim a vyrazné
snizuje riziko nehod. Pfi instalaci postupujte podle nasledujicich pokynd.

47



& . Instalace ochrannych krytd vrtuli zvysi vzletovou hmotnost (MTOM) dronu.
Tato zména ovlivni letové vlastnosti, vydrz baterie a parametry snimkd. Uzi-
vatelé by méli pti ovladani dronu postupovat velmi opatrné.
. Po instalaci pfekalibrujte nastaveni spojovani snimkl v aplikaci Antigravity a
v doporuceném nastroji pro Upravu videa, abyste dosahli optimalnich vizual-
nich efektl. Podrobnosti najdete na oficialnich webovych strankach.

Instalace krytu vrtuli
1.  Odemknéte zapadky na krytech vrtuli.

2.  Kryty vrtuli se rozlisuji podle predni (F), zadni (B), levé (L) a pravé (R) strany.
Dbejte na to, aby byly umistény podle odpovidajiciho oznaceni, jak je zobra-
zeno v obrazku:
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3. Spojte predni a zadni kryty vrtule pomoci znac¢ek umisténych kolem zapadek.

4.

VRTULE

Vrtule jsou nachylné k poskozeni a je tedy nutné je po kazdém letu zkontrolovat.
Uzivatelé by je méli kontrolovat pravidelné a v ptipadé potfeby vyménit. V nasledu-
jici ¢asti je popsadno, jak provést vymeénu vrtuli.

Jak vymeénit vrtule

Opotrebenou sadu vrtuli i se Srouby odstrante a uz je znovu nepou?ivejte. Vy-
ménte vzdy celou sadu vrtuli a pouzijte vrtule ze stejného baleni. NEMICHEJTE je
s vrtulemi z jinych baleni.
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1.  Odstrante Srouby (M 1,2 x 2) z motoru pomoci Sroubovaku dodaného v baleni.

2. Staré Srouby a vrtule umistéte do odpadu. Nepouzivejte je znovu.
3. Podle obrazku identifikujte znacky na vrtulich, které odpovidaji pfisluSnym mo-
tordm.

4. Namontujte oznacené vrtule na motory se znac¢kou a neoznacené vrtule na
neoznac¢ené motory. PFi utahovani sroubl pouzijte pfedepsany utahovaci mo-
ment.

1.0 kaf cm

X

50



LETOVA BATERIE

Bezpecnostni upozornéni pro letovou baterii

chu. Kdyz baterie prijde do styku s kapalinou, okamzité ji vyjméte z dronu,
umistéte ji na bezpecné, oteviené misto a kontaktujte technickou podporu.

. Pouzivani nedoporucenych baterii je pfisné zakdzano. Pro nejlepsich vysled-
ky nabijeni vzdy pouzivejte pfilozenou nabijecku.

. Nepouzivejte baterie, které jsou nafouklé, prosakuji nebo maji poskozeny obal.

. Nepouzivejte baterie v prostiredi s vysokou teplotou, protoze by mohlo dojit k
jejich vzniceni nebo explozi. Prostfedi s nizkou teplotou mUzZe ovlivnit vykon
baterii, proto je tfeba dbat opatrnosti.

. Nijak nenarusujte obal baterie.

. Elektrolyt baterie je vysoce ziravy. V pripadé uniku se vyhnéte primému kon-
taktu. Kdyz se pokozka dostane do kontaktu s uniklou kapalinou, okamzité ji
oplachnéte velkym mnozstvim vody a vyhledejte |ékafskou pomoc.

. Baterie skladujte mimo dosah déti. Kdyz dité ndhodou spolkne jakoukoli ¢ast,
okamzité vyhledejte Iékafskou pomoc.

. Nepouzivejte baterie, které spadly z vysky, byly vystaveny vodé nebo maji
viditelné poskozeni.

. V pripadé pozaru baterie jednejte v nasledujicim poradi:

/'\ . Nevystavujte baterie vlhkosti, protoze by mohlo dojit k vzniceni nebo vybu-

a. Kdyz se baterie nabiji, odpojte ji od nabijecky.
b. Zakryjte baterii piskem nebo hasici dekou.
c. Odstrante horlavé predméty z dosahu hotici baterie.

d. Uhaste plameny vhodnym hasicim pfistrojem a poté zavolejte zachrannou
sluzbu.

e. Pomoci zaruvzdornych klesti vlozte baterii do nehoflavé nadoby naplnéné
vodou, aby nedoslo k opétovnému vzniceni.

. Po pristani dronu nechte baterii vychladnout, nez ji za¢nete nabijet. Jinak by
se mohla poskodit.

. Nevystavujte baterie vysokym teplotdm, napfriklad uvnitf vozidel v horkych
dnech, pfimému slunec¢nimu zareni nebo otevienému ohni.

. Pred dlouhodobym skladovanim nabijte baterii alesponn na 60 %. Béhem
skladovani ji kazdé tfi mésice nabijte na 60 %, aby nedoslo k nadmérnému
vybiti.

. Nevystavujte baterie ohni nebo horkym mistdm a nevystavujte je ani mechan-
ickému stlaceni nebo rezani.

. Nevystavujte baterie extrémné vysokym teplotam, protoze by mohlo dojit k
jejich explozi nebo uniku hoflavych kapalin a plyna.

. Nevystavujte baterie extrémné vysokym teplotam, protoze by mohly explo-
dovat nebo by mohly uniknout horlavé kapaliny a plyny.

. Nevystavujte baterie extrémné nizkému tlaku vzduchu, protoze by mohly ex-
plodovat nebo by mohlo dojit k uniku hoflavych kapalin a plyna.

Aktivace letové baterie
Baterie je pfi dodani v rezimu spanku. Pfed prvnim pouzitim ji musite aktivovat. K
aktivaci baterie pouzijte jednu ze dvou moznosti.

Aktivace pomoci nabijecky
Vlozte baterii do bateriového prostoru dronu a poté pripojte dron k napajecimu
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zdroji. Kontrolky baterie budou po Uspésné aktivaci blikat zelené.

Aktivace pomoci nabijeciho hubu Antigravity Al
Pfipojte nabijeci hub k napajecimu zdroji a vlozte baterii do jednoho ze slotd. Kon-
trolky baterie po Uspésné aktivaci zablikaji zelené.

POUZITi LETOVE BATERIE

Instalace a vyjmuti baterie
Vlozte letovou baterii do bateriového prostoru dronu. Ujistéte se, Ze je baterie zcela
zasunuta a ze jste uslySeli cvaknuti, které signalizuje zajisténi baterie.
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K vyjmuti stisknéte zdpadku na obou stranach baterie a vyjméte ji z bateriového
prostoru.

& . Nevkladejte ani nevyjimejte baterii, kdyz je dron zapnuty.
. PFi vkladani baterie se ujistéte, ze jste slyseli cvaknuti. Nevyjimejte letovou
baterii, kdyz neni bezpecné nainstalovdna, aby nedoslo ke Spatnému kontak-
tu s dronem a k nebezpecné situaci.

Zapnuti a vypnuti

Stisknéte jednou tlacitko napajeni na dronu a podrzte jej po dobu dvou sekund, tim
se dron zapne nebo vypne. Kdyz je zapnuty, kontrolky baterie na dotykové plose
signalizuji Uroven nabiti baterie. Kdyz je dron vypnuty, kontrolky nesviti.

Firmware letové baterie
Vlozte baterii do dronu, zapnéte vSechna tfi zafizeni a spustte aplikaci Antigravity. Pos-
tupujte podle pokynt v aplikaci a aktualizujte firmware, kdyz je k dispozici nova verze.

Tabulka ukazuje signalizaci LED kontrolek béhem aktualizace firmwaru.
Signalizace LED kontrolek LEDI1 LED2 LED3 LED4 Stav aktualizace firmwaru

R L
& Stahovani nového
= firmwaru.

[ L
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) ® P s Aktuallzafe firmwaru
se nezdafila.

Kdyz aktualizace firmwaru selze, viozte letovou baterii zpét do dronu a zapnéte
dron. Zkuste aktualizaci firmwaru znovu pomoci aplikace Antigravity.

Nabijeni letové baterie
K nabijeni baterie pouzijte dodanou nabijecku nebo nabijeci hub Antigravity Al.
Postupujte podle nasledujicich kroka:

Pouziti nabijecky

1. Ujistéte se, Ze je baterie spravné zasunuta do dronu.
2. Pripojte nabije¢ku pomoci vhodného adaptéru.

3. Pripojte nabije¢ku k nabijecimu portu dronu.

4. Béhem nabijeni blikd kontrolka v sérii. Jednim stisknutim tlac¢itka napajeni dro-
nu zkontrolujete aktualni Uroven nabiti baterie.

5. Po dokonceni nabijeni kontrolka zhasne.

Pouziti nabijeciho hubu Antigravity Al
Pokyny k nabijeni pomoci nabijeciho hubu Al naleznete v ¢asti ,Nabijeci hub baterie”.

Ukazatel stavu baterie
Jednim klepnutim na dotykovy panel zkontrolujete stav baterie.
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Dotykové plocha

Signalizace LED kontrolek baterie pfi rGznych Grovnich nabiti baterie:

LED1 LED2 LED3 LED4 Uroven nabiti baterie
[ ® & ] 88 % - 100 %

® ] ] ® 76 % - 87 %

[ (] @ ) 63%-75%

[} @ C [a] 51%-62%

@ ] o] L&} 38%-50%

[ ] ] s 26 %-37%

@ o @ 13% - 25 %

® s/ © s 0%-12%

NABIJECi HUB PRO BATERIE

Pfehled nabijeciho hubu

Dron je vybaven dudlnim vizudlnim systémem pro snimani vpred a doll, ktery
poskytuje vicesmérnou podporu pri vyhybani se prekdzkdm béhem letu.




1 Displej:
Zobrazuje stav baterie a nabijeciho hubu.

2  Slot pro baterii:
Kompatibilni se standardnimi a vysokokapacitnimi letovymi bateriemi.

3 Funk¢ni tlacitko:
Jednim stisknutim zkontrolujete stav baterie; podrzenim aktivujete rezim
Smart Power Pooling.

4  Port USB-C:
K rychlému dobiti se doporucuje pouzivat rychlou 65W nabije¢ku Antigravity
GaN nebo jinou rychlou nabije¢ku, kterd podporuje protokoly USB PD nebo PPS.

5 Drzak baterie:
Kdyz se nepouziva, je sklopeny nahoru.

6  Ochranny kryt:
K pripevnéni béhem prepravy. Ulozte ho na bezpeéném misté pro budouci
pouziti.

Bézné nabijeni
1. Stisknutim tlacitka sklopte drzak baterie dold. To umozni nabijet tfi baterie
soucasné. Sejméte ochranny kryt a uloZzte ho na bezpec¢ném misté.

2.
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'.Q' PFi vkladani baterie davejte pozor, abyste se neporanili.

3. Pripojte nabijeci hub k napajecimu AC zdroji pomoci dodaného kabelu USB-C.
Hub nabiji baterie postupné podle jejich urovné vybiti a displej béhem nabijeni
zobrazuje jejich aktualni zdsobu energie.

4. Po dokonceni nabijeni zhasne kontrolka baterie. Stisknéte a podrzte tlac¢itka v
horni ¢asti baterie a baterii vyjméte.

’\N'rmnwrrv
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Smart Power Pooling
1. Vlozte dvé nebo vice letovych baterii do kazdého slotu nabijeciho hubu, dokud
nezacvaknou na misto.

"Q.' Pti vkladani baterie davejte pozor, abyste se neporanili.

2. Stisknéte a podrzte funkéni tlacitko na nabijecim hubu, tim aktivujete funkci
Smart Power Pooling. Po aktivaci se na stavovém panelu zobrazi pfenos ener-
gie do prislusnych baterii.

3. Chcete-li funkci Smart Power Pooling zastavit, stisknéte a podrzte béhem pro-
cesu funkéni tlacitko.

.

Y. Uroven nabiti baterie musi byt vy$sinez 20 %, aby bylo mozné aktivovat funkci Smart
“=~ Power Pooling.

58



Powerbanka
1. Vlozte alespon jednu letovou baterii do nabijeciho hubu.

il.l

'.Q" PFi vkladani baterie davejte pozor, abyste se neporanili.

2. Pripojte externi zatizeni (napriklad mobilni telefon nebo pohybovy ovladac) k
portu USB-C na hubu.

3. Stisknéte jednou funkéni tlac¢itko a externi zatizeni se zacne nabijet pomoci
energie z vlozeného akumulatoru nebo akumulatord.
4. Chcete-li nabijeni zastavit, odpojte externi zafrizeni od hubu.

-,Q; Uroven nabiti baterie musf byt vy3si nez 10 %, aby se aktivoval rezim powerbanky.
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Reseni problémi s nabijenim baterie
Displej stavu na hubu zobrazuje aktudlni stav systému a sdéluje chybové zpravy.
Vyznam jednotlivych ikon najdete v nasledujici tabulce.

lkona Problém Jak vyresit
E Varovani pied prehfatim Vypnéte zafizeni a nechte jej
vychladnout.
Prehiati baterie Vypnéte zafizeni a nechte jej
vychladnout.
@1@ Prehiati hubu Odpojte zdroj napajeni a nechte hub
vychladnout.
@.:— Kritickd chyba Obratte se na zdkaznicky servis.
-.EL‘ . - v ..
i & Chyba vypnuti systému Vyjméte a znovu viozte baterii
H.:,' y a restartujte hub.
ke . . Vypnéte zafizeni a nechte baterii
Nihe) izpleties baiizie vychladnout pfi pokojové teploté.

Vypnéte hub umistéte ho do prostoru

® Nizka teplota hubu s pokojovou teplotou.

2

PRENOS ZAZNAMU

Pro prenos rozsahlych zdznamU z dronu k Upravam do vaseho zafizeni doporucu-
jeme pouzit Antigravity Quick Reader.

Quick Reader

Quick Reader je vybaven konektorem USB-C a konektorem Lightning. PFistup
k prislusnému konektoru ziskate odstranénim krytky.

1. Po vypnuti zafizeni vyjmeéte SD kartu.

e 3
Yt | r
[ - %

,.
S
-
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2. Najdéte slot pro SD kartu na boku zatizeni Quick Reader.

L =
—
|

o 1

3. Pripojte zatizeni Quick Reader k mobilnimu zarizeni.

4. Spustte aplikaci Antigravity a podle pokynl na obrazovce preneste soubory.

5. Nyni mlzete v aplikaci Antigravity stahovat, exportovat, mazat a provadét
dalsi jednoduché operace.

& . Béhem prenosu zaznamu do ¢tec¢ky Quick Reader neménte nazev souboru.
. Ctecka Quick Reader nepodporuje export dat z bryli Vision.

Rychly pFenos z aplikace Antigravity

Kromé pouziti Quick Readeru mohou uzivatelé rychle prendset zdznamy porizené
dronem do svého mobilniho zafizeni i prostfednictvim bezdratového pripojeni pres
aplikaci. Zdznamy exportujte timto zplsobem:

& PFi pfenosu zdznamU nebudou uzivatelé moci dron vzlétnout.

Zapnéte dron a zapnéte Bluetooth a WiFi na svém mobilnim zarizeni.

Spustte aplikaci Antigravity a vyberte pfipojeni k dronu.

Na strance alba v aplikaci vyberte Rychly pfenos - Pripojit zarizeni - PFipojit.
Po Uspésném pripojeni aplikace zobrazi seznam materiadld v dronu. Vyberte
zabéry a pokracujte ve stahovani.

pon
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VIZUALNIi SYSTEM

Funkce

Dron je vybaven vizudlnimi systémy smérujicimi dold a dopfedu, stejné jako in-
fracervenymi senzory. Tyto systémy spolupracuji, aby zajistily bezpecny let dronu.
Mezi hlavni funkce vizualniho systému patfi:

1.  Vizualni polohovani:
Vytvoreni trojrozmérného modelu pomoci kamer, infracerveného TOF a algo-
ritma Al pro podporu autonomniho vyhybani se pfekdzkdm, dynamického sle-
dovani cil( a pfesného pristani.

2. Vyhybani se prekdzkam:
Systém vyhybani se prekdzkdm vpredu dokaze zjiStovat prekazky pred dro-
nem a zajistuje tak bezpecnost béhem letu; systém vyhybani se spodnim
prekdzkdm se pouziva hlavné k urceni prekdzek pod dronem a pomdaha dronu
vyhnout se kolizim se zemi nebo jinymi objekty béhem vzletu, pristani a letu v
nizké vysce.

Bezpecnostni upozornéni vizudlniho a infracerveného systému

/1\ Faktory prostredi:

- . Vizudlni a infracervené senzorické systémy funguji pouze v urcitych pripa-
dech a nemohou nahradit ru¢ni ovlddani a Usudek pilota. Pri slabém osvétleni,
a to i s doplikovym osvétlenim, nemusi vizualni systém fungovat optimalné.

. Doll zaméfeny vizualni systém nemusi fungovat spravné pfi letu blizko vodni
hladiny (asi 3 metry), doporucuje se proto maximalni opatrnost uzivatele.

. Vizualni systém muize mit potize s identifikaci velkych konstrukci s ramy a
kabely. Drzte tedy dron v dostatec¢né vzdalenosti od téchto konstrukci.

. Systém nemusi fungovat spravné v blizkosti povrchl bez vyraznych vzor(, v
oblastech s pfilis slabym nebo pFilis silnym osvétlenim, na extrémné tmavych
nebo jasnych povrsich nebo na povrsich, které odrazeji nebo absorbuji in-
fracervené viny.

Letova vyska:

. Doll zaméreny vizuadlni systém funguje nejlépe ve vyskach od 0,5 do 10
metrd, kdyz je signal GNSS slaby. Pfi letu ve vy3ce nad 10 metrd mUze dojit
ke snizeni jeho presnosti.

Rozsah snimani polohy zraku
Vpred 0,5maz18 m
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Dold 0,3maz10m

LETOVY ZAZNAMNIK

Po kazdém vzletu a pristani se letové telemetrické Udaje dronu, informace o stavu
letu a dalsSi parametry automaticky ukladaji na vestavénou pameétovou kartu. Uzi-
vatelé maji k témto udajdm pristup prostfednictvim aplikace Antigravity.

BRYLE VISION

Bryle Vision jsou intuitivné navrzené zarizeni pro interakci, vybavené radou funkci,
které uzivateldm poskytuji komplexni zazitek z |étani.

- PFenos videa: Vybaveno dualnimi OLED obrazovkami s vysokym rozliSenim a Sirokym
barevnym gamutem, podporuje bezdratova pripojeni Wi-Fi, Bluetooth 5.3 atd.

- Nahravani obrazovky: Nastaveni nahrdvani obrazovky zahrnuje nahrdvani obra-
zovky bryli Vision (moznost nahravat informace OSD nebo pouze obrazovku pro
prenos obrazu) a nahravani hlasu.

- Okamzité prehravani: Podporuje prehravani rlznych video formatd, coz vam
umoznuje prohlizet nahravky bez jejich exportu.

- Funkce pfizplsobeni: Poskytuje funkci pfizplsobeného zobrazeni videa, kterd umi
dobfe zddraznit individualitu.

- Bezpecnost: Poskytuje hlasové pokyny v pfipadé nouzovych situaci béhem letu.

PREHLED BRYLI VISION

Tlaéitko Domu

Dvakrat stisknéte tla¢itko Domd, tim aktivujete funkci ,Video See-Through®. Stisk-
néte a podrzte tla¢itko Domd pro aktivaci rezimu propojeni.
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Tlacitka hlasitosti

Pomoci Sipek nahoru a dold nastavte hlasitost pokynd nebo pfehravani videa z
reproduktord.

Slot pro kartu MicroSD
Slot pro kartu MicroSD se nachazi mezi dvéma objektivy, viz obrazek nize.

—

Vlozte kartu SD opatrné, jak je zndzornéno na obrazku. Chcete-li kartu SD vyjmout,
zatlacte nehtem nebo tenkym Spicatym predmeétem dovnitf, az uslysSite cvaknuti.
Karta SD nasledné vyskoci.
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Napadajeci port

Umisténi napajeciho portu pro bryle Vision je zndzornéno na nasledujicim obrazku.

& . Bryle Vision nemaji vestavénou baterii a musi byt napajeny z externiho zdroje.
. Bryle Vision musi byt napdjeny pomoci dodaného napajeciho kabelu Anti-

gravity Vision USB-C na DC. Nejsou kompatibilni s externim kabelem USB.
Napajeci port udrzujte vzdy v suchu, jinak bryle Vision nebudou fungovat

spravné. V pfipadé poskozeni vodou nebo vlhkosti pouzijte fén k vysuseni
postizeného portu.

Pomoci nabijeciho kabelu USB-C na DC pro bryle Vision pfipojte baterii bryli Vision
k brylim Vision a pfipevnéte popruh baterie bryli Vision k prezce.

&

Zapnuti bryli Vision

Stisknutim a podrzenim tlacitka napajeni na baterii bryli Vision po dobu delsi nez
dvé sekundy se bryle zapnou.

Uroveii nabiti baterie bryli Vision

Jednim kratkym stisknutim tlac¢itka napajeni zkontrolujete aktualni uroven nabiti bat-
erie bryli Vision. Podrobné informace o urovni nabiti baterie najdete v tabulce nize.
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LEDI1 LED2 LED3 LED4 Uroven nabiti baterie

@ @ [ [ ] 88 % -100 %
L] ] @ ® 76 % - 87 %
] e ] & 63%-75%
@ @ e =] 51%-62 %
® ® o @ 38 % -50 %
@ ® s} 26 % -37%
@ & ] ] 13 % -25%
® i} s] 4] 0%-12%

Vypnuti baterie bryli Vision

Kdyz jsou bryle zapnuté, stisknutim a podrzenim tlac¢itka napajeni na jejich baterii
po dobu delsi nez dvé sekundy bryle vypnete. BEhem tohoto procesu bude LED4
blikat a poté zhasne.

&l @ O

S N

& . Aby byla zajisténa integrita dat, pouzivejte k zapinani a vypinani bryli Vision
vyhradné tlac¢itko napajeni.
. Nevypinejte bryle Vision odpojenim napajeciho kabelu.

VIRTUALNI PAPRSEK

Zakladni ovladani

Kdyz je dron na zemi nebo se vznasi, mlzete s brylemi Vision komunikovat pomoci
pohybového ovladace, a to prostfednictvim virtudlniho paprsku. Je zndzornén jako
primy bily paprsek s kruhem na konci.

66



. Pohybem rukou muUzete ovlddat virtudlni paprsek v menu bryli Vision. Stisk-
nutim spousté plynu potvrdite aktudlni vybér a bily kruh na konci paprsku se
zméni na modry.

. PFi stisknuté spousti plynu prejedte prstem nahoru nebo dold a prochazejte
moznosti nabidky.

& ZUstante v klidu a funkci virtualniho paprsku pouzivejte v bezpeéném prostredi na
rovném povrchu.
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Vycentrujte nabidku

Kdyz se uzivatelské rozhrani nabidky bryli Vision Goggle posunulo z centralni polo-
hy, stisknéte jednou oto¢ny ovladac¢ 360 a nabidka se vrati do centralni polohy.

NABIDKA
Nabidka letu

_...|I!

s - ~
N

L7 N8 (o M1

1 LiSta stavu letu:
Poskytuje online informace o letu dronu, véetné vzletu/
pristani a drovni signdlu GNSS. Lista je zelend, kdyZ je dron v —E R
normalnim stavu, a zméni se na zlutou nebo ¢ervenou, kdyz
je tfeba zasah uzivatele.

2 Doba nahravani videa/obrazovky: [ =00ss
Zobrazuje dobu trvani nahrdvani videa nebo obrazovky. =D

3 Domovsky bod:
Oranzova znacka H ukazuje aktudlni polohu domovského ?‘g
bodu, Sipka ukazuje smér vzhledem ke kurzu dronu. =
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Navigacni bod:

Ukazuje smér dronu. Zbarvi se zluté nebo ¢ervené, kdyz je na
letové draze zjisténa prekazka.

Ulozisté zaznama:

Zobrazuje zbyvajici ¢as pro nataceni videa, a zbyvajici ¢as,
po ktery mohou bryle nahravat obrazovku podle aktualniho
nastaveni.

Uroven nabiti baterie dronu:
Ukazuje aktudlni uroven nabiti baterie a odhadovanou zbyva-
jici dobu letu.

Uroven nabiti baterie pohybového ovladace:
Zobrazuje aktudlni Uroven nabiti baterie ovladace.

Uroven nabiti baterie bryli Vision:
Zobrazuje aktudlni Uroven nabiti baterie bryli Vision.

Radar / Minimapa:
Zobrazuje orientaci dronu vzhledem k horizontu a sméru

letu a zdroven i polohu vzhledem k domovskému bodu. Kdyz
dron prepne do rezimu navratu nebo pouzije pfednastavenou

trasu, oblast se prepne na malou mapu.

Q Upozornéni: Mapa se lisi v zavislosti na zemi nebo regionu, kde doslo k aktivaci.

Snimaé pro smér dolu:
Zobrazuje vzdalenost ke zjisténé prekazce.

Rezim letu:

Zobrazuje aktudlni letovy rezim. Vice informaci naleznete
v ¢asti , Letovy rezim*.

Rychlost a vzdalenost letu:

- D ukazuje vzdalenost mezi dronem a vychozim bodem letu
a horizontalni rychlost.

- H ukazuje letovou vysku a vertikalni rychlost.

RC a video sighal / vyhybani se pfekazkam:

- Zobrazuje silu signalu pro prenos videa bryli Vision, silu
signdlu GNSS, zda je systém vyhybani se prekazkam aktivo-
van, zda je pristavaci svétlo zapnuté nebo vypnuté.

- Zobrazuje silu signalu dalkového ovladani a silu signalu pro
prenos obrazu mezi dronem a brylemi Vision.

- lkona je bild, kdyz je signal prenaseného videa silny, a
zeSedne, kdyz je signal ztracen.

- lkona je oranzova, kdyz je sila signalu stfedni, a zCervena,
kdyzZ je signal extrémné slaby. Bild ikona znamena silny
signal.

Oblast pro ozndmeni:

Zobrazuje systémové vystrazné zpravy, které vyzaduji akci
uzivatele, naptiklad varovani o nizkém stavu baterie.
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15 Obraz v obraze: T—
Zobrazuje smér navigac¢niho bodu. Je aktivovan, kdyz se _
pohled uzivatele odchyli od sméru naviga¢niho bodu.

16 Parametry kamery: [m] exs30
Zobrazuje aktudlni stav kamery. [a] B+03 Bsonx

Menu bryli Vision
KdyzZ je dron na zemi a zapnuty nebo se vznasi, mohou uzivatelé nastavovat bryle
Vision stisknutim tlac¢itka nabidky na ovladaci Grip. Nabidka bryli Vision je ndsledujici:

1 Pokro¢ild letova draha:
Mdzete spustit automaticky navrat do vychoziho bodu (RTH) nebo pouzit
funkci Deep Track k sledovani objektu, ktery chcete natdcet, nebo si
predem napldnovat zabér pomoci funkce Sky Gene a dalsich funkci z toho-
to panelu.

2  Oblast oznameni:
Zobrazuje rlzné informace o stavu systému Fizeni letu a nejnovéjsi oznameni
pro uzivatele, véetné ozndmenich o aktualizaci firmwaru, aktualizaci databdaze
z6n ochrany letu a dalSich informaci.

3 Menu bezpecnosti letu:
Uzivatelé mohou zde rychle nastavit a upravit parametry souvisejici s bez-
pecnosti letu dronu, a to prostrednictvim virtudlniho paprsku. To zahrnuje
chovani v pfipadé ztraty signalu, chovani pfi vyhybani se prekdzkam, vysku
RTH a maximalni vysku letu.
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Mini mapa:

Po pFipojeni bryli Vision k mobilni aplikaci se na mini mapé zobrazi geogra-
fické informace o aktualni oblasti. UZivatelé mohou pomoci tohoto rozhrani
zkontrolovat, zda se v blizkosti letové oblasti nachazeji néjaké zakdzané
letové zony. Pri pouzivani funkci, jako jsou prednastavené trasy, mohou uzi-
vatelé zobrazit informace o trase prostfednictvim mini mapy.

Fotoalbum:

Zobrazuje fotografie nebo videa ulozena v paméti bryli Vision nebo na karté
MicroSD. Vyberte libovolny soubor pro nahled. Po pripojeni k dronu mUzete
zobrazit nahled fotografie nebo prehrat videa ulozend v dronu.

Rezim ovladani a rychly pfistup:

- Rezim fizeni letu: Pfepindni mezi rezimem volného pohybu a rezimem FPV

- Zaznam obrazovky: Zaznam pohledu uzivatele a rlznych operaci z nabidky.
Zaznamy muzete ulozit do paméti bryli Vision nebo na externi pamétovou
kartu.

- Odmlzovani: Aktivujte vestavény ventilator, aby se urychlilo odstranovani
vihkosti.

- Nastaveni prenosu videa: Nastavte parametry, jako je napf. pomér stran
obrazu.

- Nastaveni jasu a hlasitosti: Upravte jas obrazu leteckych bryli, hlasitost hlas-
ovych pokynt a hlasitost pfehravaného videa.

Videonavody a dokumentace:
Prohlédnéte si oficidlni videondvody a dokumenty.

Obecna nastaveni:
Po pripojeni bryli Vision k dronu je mozné na strance Nastaveni ziskat
nasledujici:

- Nastavit oblasti ochrany letu, chovani pri navratu a informace o vysce RTH.
- Najit informace o dronu.

- Povolit nebo zakazat funkci automatického zasunuti podvozku.

- Udaje o letové baterii a verzi firmwaru.

- Pokrocild nastaveni fotografovani, uzivatelé mohou doladovat rdzna nas-
taveni, jako jsou ramovaci pokyny, histogramy, stabilizace pri slabém osvétleni.
- Na této strance mohou uzivatelé také resetovat nastaveni kamery.

- Po kazdé vymeéné objektivu je nutné provést kalibraci propojeni z této
stranky.

- Upravit pokrocila nastaveni, jako je krivka ovladani plynu pro celkovy pocit z
dalkového ovladace.
- Upravit vzajemny vztah nastavitelnych tlac¢itek C1a C2.

- Nastavte rezim prfenosu obrazu, véetné moznosti pro chranéné kanaly, Sirku
pasma atd.

-V obecnych nastavenich mohou uzivatelé nastavit informace o Uctu, aktual-

izovat firmware, zkontrolovat verzi firmwaru zarizeni, aktualizovat data zény
ochrany letu a provadét dalsi operace na tomto rozhrani.
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RYCHLE MENU

Po zapnuti baterie bryli Vision stisknutim a podrzenim tlacitka menu otevrete ry-
chlé menu.

1. Podrzte tlaCitko menu a pohybem paze najdete pozadovanou ¢ast nabidky.

o

T

' o
£ tp:é)‘:

o |\ )

(Y. Vychozi kruh nabidky obsahuje 6 moznosti, uzivatelé véak mohou pocet a obsah
“2~  moznosti upravit v menu bryli Vision.

2. Otocenim menu najdéte pozadovanou volbu a uvolnénim tlacitka menu vy-
berte aktualni moznost.
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VNEJSi DISPLEJ

Pfehled vnéjsiho displeje

Vnéjsi displej, jako dllezité interaktivni rozhrani bryli Vision, ma nasledujici klicové
funkce:

. Sdileni pohledu z pozice letu

. Personalizované zobrazeni

Sdileni pohledu z pozice letu

Jako zakladniinteraktivni rozhrani bryli Vision umoznuje vnéjsi displej sdileni pohledu

z pozice letu, takze uzivatelé mohou sdilet vizualni zazitky z letu s ostatnimi.

. Béhem letu bude vnéjsi displej zobrazovat online informace obrazu prenaseného
dronem. Divaci v blizkosti operatora tak budou moci sledovat zdbéry z letu na

displeji a spole¢né sdilet zazitky z letu.
| I < | )

l s
i

.

")

Personalizovany displej
. Podporuje funkci personalizovaného displeje, kterd uzivateldm umoznuje vybrat
si rdzna videa nebo obrazky prostfednictvim moznosti ,Vnéjsi displej a halo“ v
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nabidce bryli Vision. Umisténi tohoto nastaveni je zndzornéno na nasledujicim
obrazku.

PREHRAVANI VIDEA

Bryle Vision podporuji pfehrdvani videa v rlznych formatech, véetné 3D videa. UzZi-

vateldm pfindseji Uzasny zazitek.

1. Vlozte kartu MicroSD, ktera obsahuje videozaznamy, které chcete sledovat.

2. Zapnéte bryle Vision a prejdéte na stranku ,Album® v hlavni nabidce. Poté vy-
hledejte zaznamy, které chcete prehrat.

3. Vyberte zdznamy pomoci virtualniho paprsku a stisknutim spousté potvrdte
vybér, poté se spusti video.

EXPORTOVANIi ZAZNAMU Z BRYLI VISION

Ulozisté

Bryle Vision maji vestavéné ulozisté a podporuji externi pamétové karty. Informace
o instalaci externi karty naleznete v c¢asti ,Prehled bryli Vision“. Nahrané video-
zdznamy se ve vychozim nastaveni uklddaji do vestavéného ulozisté, uzivatelé si
vSak mohou v nabidce vybrat jiné preferované ulozisté.

Export videozaznamu z bryli Vision

1. Zapnéte bryle Vision.

2. Pripojte bryle Vision k pocita¢i pomoci datového kabelu USB-A na USB-C a
exportujte soubory podle pokynd.

Export videozaznamu z karty SD

1. Vypnéte bryle Vision.

2. Nehtem nebo plochym predmétem zatlacte na kartu MicroSD, dokud nevys-
kodi.
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3. Pomoci ¢tecky karet exportujte vybrana videa z karty MicroSD.

PRUHLEDNE VIDEO

Bryle Vision jsou vybaveny pfedni kamerou, kterd uzivatelim umoznuje sledovat

okoli, aniz by museli bryle sundavat. Tuto funkci mdzete pouzit podle ndsledujicich

pokyn:

1. Dvakrat stisknéte tla¢itko DomU na levé strané a bryle Vision zobrazi okoli uzi-
vatele v Cernobilém provedeni uvnitf bryli.

2. Dvakrat stisknéte tlac¢itko DomU pro opusténi rezimu prihledného zobrazeni
nebo klepnéte na tlacitko (.) pomoci virtudlniho paprsku a vratite se do
nabidky bryli Vision.
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BEZPECNOSTNi POKYNY PRO BRYLE VISION

N

Pred pouzitim bryli Vision vzdy otfete vnitini stranu ¢ocek doporucenym
hadrikem, ktery je soucasti balenti, tim si zajistite nejlepsi uzivatelsky komfort.
K cisténioptickych cocek bryli Vision nepouzivejte alkohol anijind rozpoustéd-
la. Doporucujeme pouzivat originalni hadrik na ¢isténi cocek.

Kdyz bude potifebna korekce zraku vétsi, nez umoznuji bryle Vision, uzivatelé
si musi samostatné zakoupit objektiv podle jejich potreb.

Pri prvnim nasazeni bryli Vision se doporucuje na stupnici objektivu nastavit
prislusnou korekci a poté podle pocitu pfi pouziti provést jemné doladéni.
PFfi nastavovani korekce zraku oto¢nym knoflikem budte opatrni, protoze
rozsah nastaveni je omezeny. Nesnazte se prekrocit rozsah, mohlo by dojit
k poskozeni bryli.

Chrante objektivy bryli Vision pred pfimym slune¢nim zafenim, v opacném
pripadé by mohlo dojit k jejich poskozeni.

OVLADAC POHYBU GRIP

TLACITKO NAPAJENIi A KONTROLKA STAVU BATERIE

Zapnuti/vypnuti ovladac¢e pohybu Grip

Jednim stisknutim tlacitka napdjeni zkontrolujete aktudlni stav baterie.
Jednim stisknutim tlac¢itka napdjeni a jeho podrzenim po dobu dvou sekund
zapnete nebo vypnete ovlada¢ pohybu Grip. Vision a ovladace Antigravity
Al1Grip Motion tak mohou uzivatelé snadno ovladat let dronu, vnimat letové
polohy v redlném Case a uzivat si panoramatické vyhledy.

Nabijeni ovladace Grip Motion

Nabijeci port se nachazi na konci rukojeti. Ovladac¢ zacnete nabijet spojenim tohoto

portu se zdrojem pomoci nabijeciho kabelu.
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Kontrolky stavu baterie

Kromé zobrazeni aktudlniho stavu baterie kontrolka zobrazuje i dalsi systémové
informace, napriklad stav propojeni.

Signalizace Stav

Ctyti zelené pruhy znadi Uroven nabiti baterie cca 70-100 %.
Tri zelené pruhy znaci Uroven nabiti baterie cca 50-69 %
Dvé zelené ¢arky znaci Uroven nabiti baterie cca 20-49 %.
Jedna zlutd ¢arka znaci Uroven nabiti baterie cca 10-19 %.

Cervena ¢arka znaéi Uroven nabiti baterie nizéi nez 10 %.

Blikajici zelené ¢arky znamenaji, ze ovladac hleda dron.

Smyckovy pohyb zelenych ¢arek znaci, Zze prFistroj je v rezimu
o 700 Y pristrol
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Cervené ¢arky znamenaji kritické systémové chyby, které mo-
hou vzniknout z nasledujicich dlvodu:

- Chyba IMU

- Chyba kompasu

- Prehrati ovladace Grip

- Ztrata signalu pro prenos videa

- Chybéjici signal GPS

- Chyby napéti

- Varovani o kritickém vybiti baterie

- Kritické systémové chyby

Zluty pruh znaé&i obecnou systémovou chybu, kterd mdze vzni-
knout z nasledujicich dGvod:

- Slaby signal pro prenos videa

- Slaby signal GPS

- Varovani pred nizkou Urovni nabiti baterie

- Varovani pred malou zbyvajici kapacitou ulozisté

TLACITKA OVLADACE GRIP

Tlacitko

Funkce

Tlacitko napajeni
Zapnuti/vypnuti

- Jednim stisknutim a podrzenim zapnete nebo vypnete ov-
lada¢ Grip. Podrzenim déle nez 10 sekund vypnuti ovladace
Grip vynutite.

Propojens
- Zapnéte a podrzte stisknuté po dobu ¢tyfr sekund, tim se
spusti propojovani.

Tlacitko nabidky
Kratkym nebo dlouhym stisknutim vstoupite do obecné
nabidky nebo rychlé nabidky bryli Vision.

Obecna nabidka
- Po propojeni s brylemi stisknéte jednou pro vstup do
obecné nabidky, pro opusténi stisknéte znovu.

Rychla nabidka
- Stisknutim a podrzenim vstoupite do rychlého menu.
Uvolnénim potvrdite vybér a opustite nabidku.

Rezim ovladani
- Dvojitym stisknutim prepinate mezi rezimy Free Motion a
FPV.
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Spoust plynu

Behem letu

- Stisknutim nebo uvolnénim tlacitka zrychlite nebo
zpomalite rychlost letu dronu.

V obecné nebo rychlé nabidce
- Jednim stisknutim potvrdite vybér, stisknutim a po-
drZzenim se posunete nahoru nebo dold.

Tlaéitko nouzové brzdy/RTH
Toto tlacitko se projevuje odlisné podle letového stavu
dronu.

Zastavenr
- Kdyz je dron ve vzduchu, stisknutim jednou kratce dron
zastavite.

RTH
- Kdyz je dron ve vzduchu, stisknutim a podrzenim spustite
RTH. Dron se nasledné za¢ne do domovského bodu.

Zruseni RTH
- Kdyz je dron v rezimu RTH, jednim kratkym stisknutim
RTH zrusite a dron se zaCne vznaset.

Kolec¢ko 360 Dial
KdyZz je dron na zemi
- Otoc¢enim doleva nebo doprava upravite pohled kamery.

PFi vznasenr
- Otoc¢enim doleva nebo doprava zménite smér dronu.

PFi pohledu brylemi Vision
- Stisknutim vycentrujete pohled ve sméru dronu.

Posuvnik letu
Pomoci posuvniku (jezdce) mUzete dronem vzlétnout,
pristat i nastavit vysku letu.

Odblokovani motord

- Pohybem posuvniku dvakrat kratce nahoru se motory od-
blokuji a prejdou do rezimu necinnosti. Pohybem posuvni-
ku dvakrat se motory zastavi.

Vzlet

- Kdyz jsou motory odemcené, podrzte posuvnik nahore
nepretrzité po dobu delsi nez dvé sekundy, a dron za¢ne
stoupat. Dron vzlétne a bude se vznaset ve vysce 1,2 m.
Bé&hem letu pohybem posuvniku nahoru nebo dold nas-
tavite letovou vysku dronu.

Pristani
- Pohybem posuvniku dold dron klesne. Pomalu pfistane na
domovském bodé a zastavi motor.
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Tlac¢itko nahravani

Ve vychozim nastaveni podrzenim stisknutého tlacitka
prepnete do rezimu nahravani videa. Jednim stisknutim
spustite nahravani, dalsim stisknutim nahravani zastavite.

Spoust

Ve vychozim nastaveni podrzenim stisknutého tlacitka
prepnete do rezimu fotoaparatu. DalSim stisknutim poridite
snimek.

PFizpUsobeni tladitka C2

Pristavacl zarizenr

- Stisknutim dvakrat vysunete nebo zasunete pristavaci
zarizeni.

Prizplsobeni
- Funkci tla¢itka C2 mUzete upravit v hlavni nabidce.

Prepinani letového rezimu

Pfepinanim muzete volit mezi tfemi letovymi rezimy:
- N (normalni)

- S (sportovni)

- C (nahravaci)

PfizpUsobeni tlaéitka C1

Sledovanr

- Kdyz je dron ve vzduchu, dlouhym stisknutim tlac¢itka
vyberte v zivém nahledu sledovany objekt.

Pristavacl svetlo
- Kdyz je dron ve vzduchu, kratkym stisknutim tlacitka zap-
nete pristavaci svétlo.

Prizoldsobeni
- Funkci tla¢itka C1 mazete upravit v hlavnim menu.
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SIGNAL OVLADACE GRIP

Pro optimalni kvalitu spojeni se ujistéte, ze mezi ovladacem pohybu Grip a brylemi
Vision nejsou zadné prekazky.

& . Doporucujeme pouzivat ovlada¢ pohybu v otevieném a volném prostredi a
ujistit se, ze mezi ovladacem pohybu a dronem nejsou zadné prekazky.

. Ujistéte se, ze v blizkosti ovladace Grip nejsou v provozu jina zarizeni s radio-
vym pfenosem, protoze by mohly zpUsobit ruseni.

VYSTRAZNE SIGNALY

Vystraha pFi nizkém stavu baterie

Kdyz je uroven nabiti baterie ovladace Grip nizkd, zazni vystrazny zvuk. Lze jej zrusit
jednim stisknutim tlacitka napadjeni. Vystrahu vsak nelze ztlumit, kdyz je Uroven
nabiti baterie nizsi nez 5 %, protoze uzivatel je tim vyzvan k navratu a pristani.

Vystraha RTH
Ovlada¢ pohybu Grip vydava vystrazné pipani, kdyz je dron v procesu RTH. Dokud
je dron ve stavu RTH, toto vystrazné pipani nelze ztlumit.

81



APLIKACE ANTIGRAVITY

Pripojte bryle Vision k mobilnimu zafizeni, spustte aplikaci Antigravity a prejdéte na

domovskou stranku. Domovska stranka nabizi pristup nasledujicim hlavnim funkcim:

. Prozkoumani zajimavych mist ve vasem okoli z ptaéi perspektivy. Seznamte se
s konceptem letovych ochrannych zén a dalsimi informacemi. Podivejte se na
videonavody a uzivatelské priru¢ky, abyste se ddkladné sezndmili s produktem.

. Prochéazeni zaznamu z alb dronu nebo mobilniho zafizeni, nebo pouziti Studia
pro kreativni Upravy videa a jejich sdileni na socialnich médiich.

. Prihlaseni a zobrazeni informaci o u¢tu a zaznamech z letd.

. Dalsi funkce, napf. aktualizace firmwaru, vyhledavani dronu a pfistup do
obchodu.

/1\ . Pred pouzitim aplikace Antigravity se ujistéte, Zze vase mobilni zafizeni je plné
C nabité.
. Pri pouzivani aplikace Antigravity je vyzadovan mobilni datovy balicek, ceny
si ovérte u svého operatora.
. Prectéte si vSechny bezpecnostni pokyny a prohldseni o vylouceni odpovéd-
nosti v aplikaci a seznamte se s mistnimi predpisy.
. Pred pouzitim aplikace Antigravity si musite precist a souhlasit s podminkami
pouziti a zdsadami ochrany osobnich Udajd. Tyto zasady a podminky si
dUkladné prostudujte.

INTELIGENTNI LET

DEEP TRACK

Rezimy Deep Track dronu Al umoznuji dronu automaticky sledovat vybrané objekty
k nataceni a zaroven udrzovat bezpecénou vzdalenost od téchto objektl. Tato ¢ast
obsahuje informace o zdkladnim fungovani rezimu Deep Track a bezpecnostni upo-
zornéni pfi pouzivani tohoto rezimu.

1 ' " Dron nespusti automatické nahravani videa, kdyz sleduje objekt. Nahravani videa
=+ sevtakovém pFipadé musi spustit rucné.

OBECNY REZIM

V obecném rezimu sledovani udrzuje dron pfi letu urcitou letovou vysku a vzdale-
nost od vybraného objektu. Smér orientace a smér letu dronu vzdy odpovidaji smé-
ru sledovaného objektu.

Pouziti Deep Track
1. Vzlétnéte s dronem na otevieném prostranstvi a privedte ho do rezimu vznaseni.
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2. Stisknéte tlac¢itko Menu na ovladadi Grip a prejdéte do letového menu bryli
Vision. Pomoci virtudlniho paprsku vyberte moznost Deep Track.

FI !

W : " Rezim Deep Track mlzZete aktivovat také dlouhym stisknutim tlacitka C1 na ov-
<z ladaci Grip. Sledujte odpocitavani na obrazovce.

& Dron nemUze zacéit sledovat objekt, kdyz je v rezimu fotografovani. Pfed pouzitim
Deep Track se ujistéte, Zze je dron v rezimu nataceni videa. Pokyny pro prepinani
mezi rezimy fotografovani a nataceni videa najdete v ¢asti ,Ovladac Grip“.

3. Po aktivaci rezimu Deep Track stisknéte tlacitko C1 na ovladaci Grip a
premisténim zeleného pole na obrazovce vyberete objekt, ktery chcete sledo-
vat. Uvolnénim tlacitka C1 potvrdte vybér a dron za¢ne sledovat objekt.
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Upozornéni: Kdyz systém vyhybani se prekdzkam nebude k dispozici, napt. z
ddvodu omezeni vnéjsiho prostfedi, uzivatel musi precist a potvrdit varovnou
zpravu z bryli Vision. Automatické sledovani se spusti pouze poté, co se uzivatel
rozhodne i pres varovani pokracovat.

4. Po zahdjeni sledovani za¢ne dron sledovat pohyb objektu a udrzovat predem
nastaveny smér a vzdalenost. Uzivatelé mohou béhem sledovani zacit pofizo-
vat zabér.

Upozornéni: Béhem sledovani dron nebude reagovat na pohyby uzivatele, uzivatel
véak muze stale ovladat rychlost a vysku letu.

5. Vychozi zplGsob sledovani objektu je ,zadni“. Kdyz chcete tento zplsob béhem
letu zménit, stisknéte tlac¢itko C1 na ovladaci Grip, tim se zobrazi rychlé menu,
kde zplsob muizete upravit.
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6. Z bezpeénostnich ddvodu je mozné kdykoliv prerusit sledovani, a to stisknutim
tlacitka brzdy na ovladaci Grip. Poté se dron zac¢ne vznaset v aktualni vysce a

bude ¢ekat na dalsi pokyny od uzivateld.

Bezpecnostni upozornéni pro funkci Deep Track

tFedi. Za jinych podminek mUze byt jeji pouziti nebezpeéné.

. Funkce vyhybani se pfekdzkam zUstava béhem sledovani funkéni a dron je tedy
stale schopen zjistovat prekdzky ve sméru letu. Neumi vsak zjistovat prekazky
vzadu nebo po stranach. V téchto pripadech tedy Iétejte mimoradné opatrné.

& . Funkci Deep Track pouzivejte pouze v otevieném a dobre osvétleném pros-
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& . Nepouzivejte funkci Deep Track v oblastech, kde se vyskytuji vétve nebo Uzké
predméty (napfiklad vétve strom(, elektrické vedeni), prahledné pfedméty
(napfiklad voda, sklo) nebo jednobarevné povrchy (naptiklad bilé stény), pro-

toze by to mohlo negativné ovlivnit bezpecnost letu.

(X

D @ o \

e I

L J

. PFi pouzivani funkce Deep Track dbejte na ochranu soukromi a dodrzujte mistni

zakony.

. UzZivatelé by méli pouzivat Deep Track pouze ke sledovani vozidel, lodi nebo
osob (kromé déti). Pouziti ke sledovani jinych pohybujicich se objektl je mozné
jen s nejvyssi opatrnosti a na vlastni riziko.
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TECHNICKE SPECIFIKACE PRODUKTU

DRON A1

Dron

Model

Maximalni vzletovda hmotnost

Rozméry (D x § x V)

Maximalni rychlost stoupani
Maximalni rychlost klesani

Maximalni horizontalni rychlost*

Maximalni vzletova vyska

DEOO1

249 g se standardni letovou baterii
291 g s vysokokapacitni letovou baterii

Slozeny: 141,3 mm x 96,2 mm x 81,4 mm
Rozlozeny: 308,6 mm % 382,3 mm X 89,2 mm

Rezim C: 3 m/s, rezim N: 6 m/s, rezim S: 8 m/s
Rezim C: 3 m/s, rezim N: 6 m/s, rezim S: 8 m/s
Rezim C: 3 m/s, rezim N: 12 m/s, rezim S: 16 m/s

4 000 m (se standardni letovou baterii)
3 000 m (s vysokokapacitni letovou baterii)
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Maximalni doba letu
Model
Maximalni vzletovd hmotnost

Maximalni odolnost proti vétru
Provozni teplota

Globalni navigacni satelitni
systém

Rozsah presnosti vznaseni
(GNSS)

Rozsah presnosti vznaseni
(vizuadlni)

Vnitrni tlozisté

Podporovana pamétova karta

Seznam doporucenych
pamétovych karet

Hladina hluku na zemi

Uroven konstantniho hluku

360° kamera

Velikost snimace
Svételnost
Rozsah ISO

Rychlost zavérky
Vyvazeni bilé

Maximalni velikost snimku

cca 25 minut (se standardni letovou baterii)**
cca 39 minut (s vysokokapacitni letovou baterii)**

DEOO1

249 g se standardni letovou baterii
291 g s vysokokapacitni letovou baterii

10,7 m/s
-10 °C az 40 °C
GPS + BeiDou + Galileo

Horizontalni: £0,5 m, vertikalni: £0,5 m (silny
signal GNSS a dobré osvétleni)

Horizontalni: £0,1 m, vertikalni: 0,1 m (silny
signal GNSS a dobré osvétleni)

20 GB
MicroSD

SanDisk Extreme PRO 64 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 128 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 256 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 512 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 1TB V30 U3 A2 microSDXC
Lexar Silver Plus 64 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 128 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 256 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 512 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 1 TB A2 V30 microSDXC

Kingston CANVAS Go! Plus 64 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 128 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 256 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 512 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus1TB A2 V30 microSDXC

71,859 dB (vznaseni)
71,580 dB (v letu 3 m/s)

70,682 dB (vznaseni)
69,872 dB (v letu 3 m/s)

1/1,28 palce
F2,2
100 - 6 400

Video: 1/8000
Foto:1/8000 - 1/2

2000K-10000 K

Pfiblizné 55 MP (10 486 x 5 248)
Priblizné 14 MP (5248 x 2624)
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Rezim snimani

Rozliseni videa

Format videa

Format fotografii

Maximalni datovy tok videa
Format kédovani videa

Podporovany typ souboru

Vizualni senzory

Predni

Dolni

Pfenos videa
Systém prenosu videa

Kvalita zivého zobrazeni

Vykon vysilace (EIRP)

Odezva

Wi-Fi

Protokol

Provozni frekvence

Normalni, HDR, sériové snimani, AEB,
intervalové snimani

8K: 7680 x 3840@30/25/24 fps

5,2K: 5248 x 2624@60/50/30/25/24 fps
4K: 3840 x 1920@100fps

4K Slo-Mo: 3840 x 1920@30/25/24fps

INSV, export pres aplikaci Antigravity nebo
desktopovou aplikaci Studio.

INSP, export pres aplikaci Antigravity nebo
desktopovou aplikaci Studio. DNG

170 Mbps
H.264, H.265
exFAT

Rozsah méreni: 0,5-18 m
Efektivni rychlost snimani: Rychlost letu <12 m/s
Zorné pole: Horizontalni 93°, vertikalni 104°

Rozsah méreni: 0,3 m-7,5m
Efektivni rychlost snimani: Rychlost letu <6 m/s
Zorné pole: Horizontalni 107°, vertikalni 90°

OmniLink 360
2k@30fps

2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
5,1 GHz: < 20 dBm (FCC / CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC / SRRC), < 14 dBm (CE)

Nahravani videa
5,7K: 150 ms
8K: 180 ms

Nahravani videa vypnuto
5,7K:120 ms
8K: 150 ms

802.11 a/b/g/n/ac

2400 MHz - 2 483,5 MHz*
5150 MHz - 5 250 MHz*
5725 MHz - 5850 MHz*

*Dostupnost zavisi na konkrétni oblasti podle platnych
zakonU a predpisU.

88



Vykon vysilace (EIRP)

Bluetooth

Protokol

Provozni frekvence
Vykon vysilace (EIRP)
Standardni letova baterie
Model

Kapacita

Hmotnost

Jmenovité napéti
Nabijeci napéti

Typ ¢lanku

Kapacita

Rozsah nabijeci teploty

Doba nabijeni

Vysokokapacitni letova baterie

Model

Kapacita
Hmotnost
Jmenovité napéti
Nabijeci napéti
Typ ¢lanku

Kapacita

Rozsah nabijeci teploty

Doba nabijeni

65W GaN rychla nabijecka
Model

Vstupni napéti

Vystupni vykon

2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
5,1 GHz: < 20 dBm (FCC / CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC / SRRC), < 14 dBm (CE)

5.0
2,400 GHz - 2,4835 GHz
<10 dBm

BDE-mini-2360-7.16
2 360 mAh
cca6759g

716 V

8,6V

Li-ion 2S

16,9 Wh

5-45 °C, nabijeni se zastavi, kdyz teplota
prekroci 55 °C

Jedna baterie: 45 minut***
Tri baterie: 2 hodiny a 15 minut***

BDE-max-4345-7.16
4 345 mAh
ccal08,6 g

716 V

8,6V

Li-ion 2S

31,11 Wh

5-45 °C, nabijeni se zastavi, kdyz teplota
prekroci 55 °C

Jedna baterie: 60 minut***
Tri baterie: 3 hodiny***

ADT-65BDC-P
90-264 V (47-63 Hz)
5V -~20V pfi65W /max.5A
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Provozni teplota -20 az 40 °C

Nabijeci hub pro baterie

Model CINSBANA

Hmotnost ccall8,59
Protokol PPS:5-10V /5 A

Vstup USB-C Protokol PD:5V-3A/9V-5A/12V-5A/
15V-4A

Protokol PD: 30 W,15V-2A/12V-25A/9
V-3A/5V-3A

Standardni letova baterie:
- Jedna: 45 minut
- TFi: 2 hodiny 15 minut

Vystup USB-C

Doba nabijeni
Vysokokapacitni letova baterie:
- Jedna: 60 minut
- TFi: 3 hodiny

* Na urovni mofské hladiny za bezvétfi

** Teplota prostfedi 25 °C, nadmofiska vyska méné nez 50 m, za bezvétii v laboratornim prostredi. Kamera
nastavena na rozliseni 5,2K bez nahravani.

*** Zivotnost baterie se mlze lisit v zavislosti na vnéjsim prostredi, zplisobu pouziti a firmwaru.
**** Nabijeni z nabijecky Antigravity 65 W GaN prostfednictvim Antigravity Battery Charging Hub.

LETOVE BRYLE VISION

Bryle Vision
Model DGS001
Hmotnost cca 340 g (bez baterie)

Slozené: 1774 mm x 106 mm x 92 mm

Rozmery (D xS x V) Rozlozené: 200 mm x 106 mm x 115 mm

Velikost vnitfniho displeje 1,03 palce Micro-OLE
Rozliseni vnitfniho displeje 2560 x 2560
Obnovovaci frekvence interniho

. . 72 Hz
displeje
Interpupildrni rozsah 59-72 mm

Vychozi rozsah nastaveni 5.0 D a2 +2,0 D

dioptrii
Zorné pole DFOV 90°

P HFOV/VFOV 65°
Format nahrdvani obrazovky MP4
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Format prehravani

Zorné pole prihledného rezimu
Provozni teplota

Napajeni

Vnitrni uloziste

Podporované pamétové karty

Seznam doporucenych
pamétovych karet

Pfenos videa

Systém prenosu videa

Provozni frekvence

Vykon vysilace (EIRP)

Odezva

Maximalni datovy tok videa

Anténa
Wi-Fi

Protokol

MP4, MOV, JPG, PNG, INSP, INSV
HFOV 93°, VFOV 93°, DFOV 115°
-10°Caz40°C

USB-C z externi baterie

cca 30 GB

MicroSD

SanDisk Extreme PRO 64 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 128 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 256 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 512 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 1TB V30 U3 A2 microSDXC
Lexar Silver Plus 64 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 128 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 256 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 512 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 1 TB A2 V30 microSDXC

Kingston CANVAS Go! Plus 64 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 128 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 256 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 512 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus1TB A2 V30 microSDXC

OmniLink 360

2400 -2 483,5 MHz*
5150 - 5250 MHz*
5725 -5850 MHz*

* Dostupnost zavisi na konkrétni oblasti podle platnych zakonu
a predpisa.

2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
5,1 GHz: < 20 dBm (FCC / CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC / SRRC), < 14 dBm (CE)

Nahravani videa
5,7K: 150 ms

8K: 180 ms
Nahravani vypnuto
5,7K: 120 ms

8K: 150 ms

30 Mbps
Sest antén, 2T2R (dynamické prepinani)

802.11 a/b/g/n/ax
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Provozni frekvence

Vykon vysilace (EIRP)

Anténa

Bluetooth

Protokol

Provozni frekvence
Vykon vysilace (EIRP)
GFSK

Kompatibilita
Provozni frekvence
Vykon vysilace (EIRP)
Prenosova vzdalenost
Baterie Vision

Model

Hmotnost

Zivotnost baterie
Jmenovité napéti
Kapacita

Nabijeni

Doba nabijeni

Teplota nabijeni

Podporovany napajeci kabel

OVLADAC GRIP

Ovladaci paka
Model

Hmotnost

2400 -2 483,5MHz*
5150 - 5250 MHz*
5725-5850 MHz*

* Dostupnost zavisi na konkrétni oblasti podle platnych zakont
a predpisa.

2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
5,1 GHz: < 20 dBm (FCC / CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC / SRRC), < 14 dBm (CE)

2T2R

Bluetooth 5.2
2,400-2,483 GHz
<10 dBm

Antigravity Grip Motion Controller
2,400-2,483 GHz
<10 dBm

ccalOm

DGS-4500-7.3

ccal’5g9g

priblizné 2 hodiny (pfti teploté 25 °C)
7,3V

4 500 mAh

5V=3 A;9V=3A;12V=2A

Méné nez 2,5 hodiny

3-45 °C (Nabijeni se zastavi, kdyz teplota
prekroci 55 °C)

Kompatibilni pouze s napajecim kabelem Anti-
gravity USB-C na DC.

SRCSEOQOI1
ccall5g
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Rozméry (D x S x V)
Provozni teplota
Provozni frekvence
Vykon vysilace (EIRP)
Dosah prenosu
Zivotnost baterie
Nabijeci port

Doba nabijeni
Teplota nabijeni

Kapacita

Jmenovité napéti

143 mm x 45 mm x 72,5 mm

-10 °C az 40 °C

2,400-2,483 GHz

<10 dBm

ccalOm

priblizné 4 hodiny (pfri teploté 25 °C)
USB-C(5V/2A)

cca méné nez 2,5 hodiny (pfi teploté 25 °C)

5°C az 45 °C (nabijeni se zastavi, kdyz teplota
prekroci 55 °C)

2 300 mAh

36V

CASTO KLADENE OTAZKY

Co délat, kdyz nabijeci hub pfestane reagovat po aktualizaci firmwaru?

Tento problém muaze nastat v disledku neo¢ekdvaného vypadku napajeni béhem
aktualizace firmwaru nebo i z jinych dlvodd. Mzete ho vyresit jednim z nasledujicich

zpUsobuU:

- Stdhnéte si desktopovou aplikaci Antigravity Sync z oficidlnich webovych stranek.
Nainstalujte tuto aplikaci na svUj desktop a zkuste aktualizovat firmware nabijeciho

hubu baterie.

- Pripojte nabijeci hub baterie k napajecimu zdroji, zapnéte jej a nechte jej vice nez
5 minut v klidu. Nabijeci hub se pokusi preinstalovat firmware a poté by mél obnovit

normalni provoz.

Jak zobrazit stitek E-tag s informacemi o shodé?

Zapnéte bryle Vision Flight Goggles, stisknéte tlac¢itko nabidky na ovladaci Grip
a prejdéte na strdnku obecnych nastaveni. Vyberte ,, “ -, 0 aplikaci“ - ,,Shoda“ v
pravém dolnim rohu a prejdéte na Stitek E-tag.

Proc kalibrace spojeni kamery nefunguje spravné?

Doporucujeme provadét kalibraci spojeni v otevieném venkovnim prostfedi. Omezeni
systému nedovoli provést kalibraci spojeni v nasledujicich pripadech:

- Motory se otaceji a dron je v klidovém stavu.

-V prostredi se slabym osvétlenim.
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PRILOHA
INFORMACE O SHODE

Maximalni vzletova hmotnost (MTOM) dronu je 249 g*, v souladu s pozadavky klasi-
fikace CO podle nafizeni EU 2019/947, kdyz je dron vybaven nasledujicim schvalenym
prislusenstvim. Certifikace CO je identifikovatelnd podle stitku CO pfipevnéného k
dronu.

Nazev Model Velikost Hmotnost
Antigravity Al 15,85 x 74,7,

Propeller CINSBANG 3x588m 0959
Antigravity Al Al . 50,8 x 27,2 x 89,6

el Bt sy BDEmMIini-2360-7.16 mm 66,7 9

SD karta N/A 11 x15x1Tmm 0,39

Maximalni vzletovd hmotnost (MTOM) dronu je 291 g*, v souladu s pozadavky klasi-
fikace C1podle nafizeni EU 2019/947, kdyz je dron vybaven nasledujicim schvalenym
prislusenstvim. Certifikace Clje oznacena stitkem C1 pfipevnénym k dronu.

Nazev Model Velikost Hmotnost
Antigravity Al 15,85 x 74,7,
vrtule CINSBANG 3x5,88m 0959

Antigravity Al 50.8 x 27,2 x 89.6

vysokokapacitni BDEmax-4345-7.16 108 g
letova baterie mm
SD karta N/A 11 %15 x1mm 0,39
Rychlost otaceni a hladina hluku
Maximalni rychlost otd¢eni motoru 12 500 ot/min
Hladina hluku 75 dB (A)
MVa'xiTélpl"vertikélm' rychlost & s (el 5
pri pristani
Verze firmwaru RC zafizeni
Nazev Model Verze firmwaru
Antigravity Vision DGSO0O01 2.7
Antigravity Grip Motion Controller SRCSEOO1 2.7
Antigravity Al Drone DEOO1 4.9
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Verze aplikaci pro RC zafizeni

Nazev Model Kompatibilita
Aplikace Antigravity 1.0.0 i0S 17.0 / Android 10.0 nebo novéjsi
Aplikace Unity 1.0.0 i0S 17.0 / Android 10.0 nebo novéjsi

Seznam nahradnich dila

Vrtule Antigravity

Letova baterie Antigravity

Letova baterie Antigravity s vysokou kapacitou

Protokol vzdalené identifikace
Protokol prenosu: Bluetooth LE. Upozoriujeme, Ze vysilani vzdalené identifikace je
vyzadovano pouze u dronU s certifikaci C1.

Likvidace pouzitych dild
Pfi likvidaci dronu, bryli a ddlkového ovladace dodrzujte platné predpisy tyka-
jici se likvidace elektronickych zatizeni. —

ZABEZPECENI DAT A OCHRANA SOUKROMI

REGISTRACE OPERATORA

Pri prvnim pouziti aplikace Antigravity bude uzivatel vyzvan k registraci. Po
dokonceni procesu registrace bude mit uzivatel pristup ke vS§em funkcim dronu Al,
vcéetné odemknuti omezeného pristupu do vzdusného prostoru.

RIZIKO NARUSENI INTEGRITY DAT PRO UZIVATELE DRONU

Upozornéni pro uzivatele dronl: Uvédomte si, ze dlvérnost vasich dat, véetné le-
tovych zdznamU a medidlnich soubord, je vzdy ohrozena béhem nahravani a sta-
hovani. Pfi prenosu dat mezi dronem a jinymi zafizenimi existuje vzdy moznost
neopravnéného pristupu, poskozeni dat nebo jejich ztraty. Chcete-li maximalné
ochranit sva data a zmirnit potencialni nebezpeci, zajistéte bezpecné prenosové
protokoly a pravidelné zalohujte dllezité soubory.

POKYNY K UDRZBE

Aby se snizilo nebezpeci vdzného zranéni osob i zvifat, dodrzujte nasledujici prav-
idla:
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1.  Skladujte letovou baterii a dalkové ovladace (tj. bryle Vision, ovladac¢ Grip) na
chladném a suchém misté mimo dosah slune¢niho zareni. Doporuceny rozsah
skladovaci teploty je 22 °C az 28 °C po dobu delsSi nez tfi mésice. Neskladujte
pristroje mimo rozsah teplot -10 °C az 45 °C.

2. Udrzujte dron Al v suchu. Kdyz dron Al prijde do styku s vodou nebo jinou
kapalinou, osuste jej mékkym hadfikem. K cisténi nikdy nepouzivejte alkohol,
benzen ani jiné hoflavé latky. Dron neskladujte se vihkém nebo prasném pros-
tredi.

3. Pripojujte pouze USB verzi 3.0 nebo novéjsi. Nepouzivejte zarizeni ,power
usB*“.

4. Po kazdé kolizi zkontrolujte vSechny soucasti. V pfipadé potreby kontaktujte
autorizovaného prodejce.

5. Pravidelné kontrolujte kontrolky stavu letové baterie. Zivotnost baterie je 300
cykld, nad tento limit baterii uz nepouzivejte.

6. Priprepravé dronu Al ve vypnutém stavu sklopte vSechna ramena.

7 Béhem prepravy sklopte vSsechny antény bryli Vision.

8. Po dlouhodobém skladovani nabijte baterii, tim ji ukoncite rezim spanku.

9. Vsechna zafizeni (véetné dronl Al, bryli Vision a ovlada¢l Grip) skladujte v
suchém prostfedi. Na skladovani nejsou kladeny zaddné pozadavky ohledné
nadmorské vysky.

10. Pred servisem dronu Al vyjméte baterii. Cistéte mékkym suchym hadfikem a
nepouzivejte Cistici prostfedky na bazi alkoholu.

1. Pred vyménou nebo kontrolou vrtuli vypnéte baterii.

VAROVANI REZIM FPV

Pri ovladani dronu v rezimu FPV je nezbytné, aby mél operadtor v blizkosti pomoc-
nika - pozorovatele, ktery mu bude pomahat pfi bezpecném provadéni letu. Kromé
toho musi byt pozorovatel schopen jasné komunikovat s operdtorem.

ZNALOST GEO

Pfedpoklad:

Stdhnéte si nejnovéjsi soubor UGZ z webovych stranek EASA (www.easa.europa.
eu) a preneste soubor UGZ do svého mobilniho zatizeni.

Nahravani UGZ:

Pri nastaveni a aktualizaci databaze UGZ v aplikaci postupujte podle nize uve-

denych pokynu.

1. Zapnéte dron, letovy ovladac¢ i bryle. Ujistéte se, Ze vSechna zarizeni jsou
navzajem propojena.

2. Spustte aplikaci.

3. Prejdéte do ,Nastaveni > Sprava soubort UGZ“ a klepnutim na ,Importo-
vat“ spustte import souboru UGZ. Postupujte podle pokynl na obrazovce a
dokoncete proces.

96



4. Po Uspéiném importu souboru UGZ se mize zobrazit zprava o Uspésném im-
portu v aplikaci i v uzivatelském rozhrani bryli.

PFi zapnuté funkci UGZ:

Jakmile se dron pFiblizi k omezenym oblastem (horizontalni vzdalenost: 160 metrq,
vertikalni vzdalenost: 40 metrd) definovanym v souboru UGZ, zobrazi v brylich
varovna zprava, ktera uzivatele upozorni, ze dron brzy vstoupi do omezené oblasti.

Vzdalené ID

Postupujte podle nize uvedenych pokynl a nahrajte vzdalené ID provozovatele

dronu.

1. Zapnéte bryle a spustte aplikaci. Ujistéte se, Ze jsou bryle pfipojeny k aplikaci
Antigravity.

2.V hlavnim menu aplikace prejdéte do ,,Nastaveni“ a poté kliknéte na ,,Propojeni
vzdaleného ID provozovatele®. Postupujte podle pokyn( v aplikaci.

3. Postupujte podle pokynl na obrazovce a dokoncéete registraci vzdaleného ID.
Po dokonceni registrace vzdaleného ID se ID uzivatele zobrazi v ¢asti ,Bez-
pecénost uctu”.

RECYKLACE (Evropska unie)

Elektrickd zafizeni opatfend symbolem preskrtnuté popelnice nesméji

byt vyhazovédna do bézného domaciho odpadu, namisto toho je nutno

je odevzdat ve specializovaném zartizeni pro sbér a recyklaci. V zemich

EU (Evropské unie) nesméji byt elektrickd zafizeni vyhazovana do

béZného domaciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical and Electronic =~ m—
Equipment - Likvidace elektrickych zafizeni, smérnice 2002/96/EG). Nezadouci
zafizeni mlzete dopravit do nejblizéiho zafizeni pro sbér nebo recyklaéniho stre-
diska. Zarizeni poté budou likvidovdna nebo recyklovdna bezpecnym zplsobem
zdarma. Odevzdanim nezddouciho zafizeni muzete ucinit dllezity prispévek k
ochrané zivotniho prostredi.

VYLOUCENI ODPOVEDNOSTI

Peclivé si prosim prectéte pokyny v uzivatelské priru¢ce. Pfi pouzivani tohoto poro-
duktu a jeho prisluSenstvi je nezbytné se seznamit s témito pokyny.

Za provoz kamery a nasledky spojené s provozem kamery je plné odpovédny jeji
uzivatel. Vyrobce ani distributor STABLECAM s.r.0. nenesou zadnou odpovéd-
nost za nespravny provoz dronu, za Skody vzniklé v souvislosti s provozem dro-
nu, zranéni, pokuty nebo jinou pravni odpovédnost, pfimou &i nepfimou, vzniklou
béhem provozu nebo pfi pouzivani jejiho prislusenstvi.

Pred kazdym pouzitim se ujistéte, ze je dron a jeho prislusenstvi v dobrém stavu a
ze spravné pracuji. Pokud jevi znamky poskozeni, okamzité ukoncete jejich provoz.
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STABLECAM s.r.o.

Oficidlni distributor Insta360 pro Ceskou a Slovenskou republiku

Doubravice 110, 533 53 Pardubice, Ceska republika
+420 463 358 710 | podpora@stablecam.com

www.stablecam.com | www.insta360.cz



