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VSEOBECNE UDAJE
ACTIVE DRIVER

Je moderni integrovany systém promeénliveho fizeni otacek odstfedivych Cerpadel, kterym je dosahovano sta-
lého tlaku i pfi proménlivém prutoku.

ACTIVE DRIVER obsahuje:
- fidici jednotku s vykonovym kmitoctovym meénicem
- proporcionalni tlakovy snimac
- proporcionalni snimac pratoku

ACTIVE DRIVER

Na zaklade aktualnich informaci o tlaku a pratoku dopravovane kapaliny, proporcionalne integracnim regu-
lacnim systemem Fidi otacky elektromotoru odstrediveho Cerpadia tak, aby bylo dosahovano nastavené velikosti
provozniho tlaku i pti promenlivém prutoku. Cerpadio je spousténo plynule, regulacni konstanty P a | jsou
meénitelné a umoznuji prizpusobeni i netypickym cerpacim systémum, jako jsou napfiklad enormné dlouha
vytlacna, i saci potrubi, kde je nutno pocitat s vetsi kinetickou energii dopravovaného vodniho sloupce, nebo
systemy z enormne tuhych, nebo naopak pruznych materiald, které by mohly zapricinit nestabilitu systemu.
System vyhodnocuje i suchy chod (provoz bez vody) u kterého muzeme upravit nastaveni minima pratoku
(ktery bude vyhodnocen jako nulovy) a cas zpozdeni vypnuti cerpadla. MlzZe se jednat o ¢as samonasavani
(pokud se teto funkce vyuziva), nebo o ¢as potfebny pro napineéni prazdného vytlacneho potrubi (napf. u nék-
terych typu zavlah). Zatizeni umoznuje upravit maximalini otacky cerpadia jak smérem do podsynchronni, tak

i nadsynchronni oblasti. Pfi velmi nizkych prdtocich (napf. pii nedokonale uzavienych ventilech), snizi systém
provozni tlak a sniZi i unik. Je propracovana vzajemna soucinnost pfi paralelnim chodu dvou cerpadel s moz-
nosti modifikace této soucinnosti. Lze zmenit druh provozu a vnitfni algoritmus upravit i pro spolupraci s tlako-
vou nadobou. VSechny nastavitelné parametry jsou pro bézné provozni podminky prednastaveny ve vyrobe
alze se k nim kdykoliv vratit. Jedinou podminkou je nastaveni jmenoviteho proudu trifazovych elektromotort
pro spravnou c¢innost elektronicke nadproudove ochrany, chranici ¢erpadlo proti nadmeérnému otepleni. Proti
nadmernemu otepleni je chranén i vystupni vykonovy c¢len kmitoctoveho ménice.

Systémy ACTIVE DRIVER pro vykony od 2,2 kW komunikuji s okolim pfes dva dvoustavove vystupy a tfi vstupy.
Vystupy informuji 0 chodu cerpadla, nebo o poruchovém stavu. Pomoci vstupu Ize cerpadlo blokovat, nebo
zvolit druhy prednastaveny provozni tlak. Vstupy i vystupy lze programové kdykoliv aktivovat, nebo deaktivovat.

Zmeénu parametru, aktivaci nékterych funkci, nebo volbu parametru, ktery chceme zobrazit, provadime Ctyfmi
membranovymi tlacitky na praceli ACTIVE DRIVERu. Oznaceni parametru a jeho velikost se zobrazuje na sedmi-
segmentovem displeji smluvnim zpusobem.
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PARALELNI PROVOZ
Se systemy ACTIVE DRIVER je mozné velmi snadno realizovat automaticke tlakove stanice slozene ze dvou cer-
padel a dvou komunikujicich fidicich systému prostrednictvim vzajemného propojeni komunikacni sbérnici.
Pri probihajici komunikaci jsou preneseny i nekteré parametry regulace. Sekundarni fidici system okopiruje z
primarniho fidiciho systému nasledujici hodnoty:
Nastaveni provozniho tlaku SP ~
Nastaveni poklesu tlaku pro opétovné spusténi cerpadia Vg W -
Aktivovani sekundarniho fidiciho systemu [ praRN \ [ serunparnd

Zpusoby stridani funkce cerpadel | f |

Nastaveni poklesu tlaku pfi malych pratocich \ {1 |

Nastaveni provozniho tlaku P1

ACTIVE DRIVER 1

Konstantnim tlakem zajistuje komfort.

Pratok (m3/h)
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TECHNICKE PARAMETRY Pritok (Imin)
AD. MM 1,1 AD.M/T1,0 AD.MT22 AD.T/T3,0 AD.T/T55
Max. fazovy proud motoru 8,5A 47A 93A 75A 13,3A
Napdjeni fidiciho systému 230V jednofazové | 230V jednofdzové | 230V jednofézové 400V tiifdzové 400V tiifdzové
Kmitocet napajeni systému 50 - 60 Hz 50 - 60 Hz 50 - 60 Hz 50 - 60 Hz 50 - 60 Hz
Jmenovité napéti motoru 230V jednofdzové 230V tiifazové 230V tiifdzové 400V ftiifazové 400V ftiifazové
Max. jmen. vykon motoru 1,1 kW 1,0 kKW 2,2 kW 3,0 kW 5,5 kW
Hmotnost fidiciho systému 4kg 3,8kg 3,8kg 5kg 5kg
Pracovni poloha libovolna libovolna libovolna libovolna libovolna
Max. teplota kapaliny 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
Max. provozni teplota 60°C 60°C 60°C 60°C 60°C
Max. provozni tlak 10 bar 10 bar 10 bar 10 bar 10 bar
Rozsah regulace tlaku od 1 do 6 bar od 1do 9 bar od 1do 9 bar od 1do 9 bar od 1do 9 bar
Obrysoveé rozméry 22x28x18.¢cm 22x28x18.¢cm 22x28x18.¢cm 22x28x18.¢cm 22x28x18.¢cm
Vstupni hydraulicka pfipojka G5/4° wngjsizdvit | G5/4° wngSizavit | G5/4°  vngsi zdvit G5/4"  vngjsizdvit | G5/4°  ngjsi zavit
Vystupni hydraulicka pfipojka G6/4* vnitinizdvit | G6/4° vnitinizévit | G6/4° vnitinizévit | G6/4° wnitnizavit | G 6/4*  vnitini zavit
Stupen kryti IP 55 IP 55 IP 55 IP 55 IP 55
Ochrany - proti nedostatku kapaliny
- proti pretizeni elektromotoru
- proti nadmérnému otepleni vykonového stupné
- proti odchylnému napdjecimu napéti (neplati pro A.D. M/M 1,1 a M/T 1,0)
- proti mezifazovému zkratu u tfifazovych motordi

ACTIVE DRIVER M/M je urcen pro jednofazove napajeni 1 x 230 V a fizeni ¢erpadla s jednofazovym asynch-
ronnim motorem na napéti 1 x 230 V.

ACTIVE DRIVER M/T je urcen pro jednofazove napajeni 1 x 230 V a Fizeni Cerpadia s trifazovym asynchronnim
motorem konstruovanym, nebo prepojenym na napéti 3 x 230 V.

ACTIVE DRIVER T/T je urcen pro tfifazove napajeni 3 x 400 V a Fizeni Cerpadla s trifazovym asynchronnim
motorem na napéti 3 x 400 V.
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