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cz Roboticky vysavac

Dilezité bezpecnostni pokyny

CTETE POZORNE A USCHOVEJTE JE PRO BUDOUCI POUZITI.

» Tento roboticky vysava¢ mohou pouzivat déti ve véku 8 let a starsi a osoby
se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi nebo
s nedostatkem zkusenosti a znalosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly
pouceny o pouzivani tohoto robotického vysavace bezpec¢nym zplisobem
a rozumi pfripadnym nebezpecim. Déti si s robotickym vysavacem nesméji
hrat. Cisténi a udrzbu provadénou uzZivatelem nesméji vykonavat déti
bez dozoru.

» Tento roboticky vysavac je urcen pro pouziti v domacnosti. Nepouzivejte
jej v mistnostech s vysokou vlhkosti, jako jsou napfiklad pradelny,
v primyslovém prostredi nebo venku.

= Roboticky vysavac Ize pouzit k Uklidu rdznych typu tvrdych podlah
a koberct s nizkym vlasem. Nepouzivejte jej k vysavani koberct s dlouhym
vlasem.

= Pfi uklidu kobercli nepouzivejte mop ani bo¢ni rota¢ni kartace.

» Roboticky vysavac nevystavujte pfimému slune¢nimu zafeni ani jej
nepouzivejte v blizkosti otevieného ohné nebo pfistrojd, které mohou
byt potencialnim zdrojem tepla.

» Roboticky vysavac pouzivejte pouze s origindlnim pfislusenstvim, které
je s nim dodavano.

Upozornéni:

Akumulator robotického vysavace se smi nabijet pouze za pouziti
doddvaného meénice napéti typu T-ZC11.1 a nabijeci stanice typu
T-ZC11.2.

DL Pro pfipojeni nabijeci stanice k sitové zasuvce se smi pouzivat pouze
originalni méni¢ napéti, ktery je soucasti pfislusenstvi robotického
vysavace.

= Pfed pfipojenim ménice napéti k sitové zasuvce se ujistéte, Ze se shoduje

vstupni napéti uvedené na jeho typovém Stitku s elektrickym napétim
zasuvky.
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= Nabijeci stanici umistéte nejlépe ke zdi tak, aby v dosahu 1,5 m nebyly
schody nebo prekazky, které by branily robotickému vysavaci vratit se
zpét do nabijeci stanice.

= S nabijeci stanici nemanipulujte, pokud mate mokré ruce.

» Pfed uvedenim robotického vysavace do provozu se ujistéte, ze v nadobé
na prach je fadné instalovan vstupni filtr.

» KdyzZ je roboticky vysavac v provozu, musi byt zaviené dvere, které
vedou ven, na balkon, terasu apod. Z podlahovych ploch musi byt
odstranéno obleceni, papir, hracky, kiehké predméty, pfivodni a jiné
kabely a viechny ostatni pfedméty, které by mohl vysavac nasat nebo
zachytit. Zaclony a zavésy, které sahaji az na podlahu, zdvihnéte, aby
se nezachytily do vysavace. V mistnostech, ve kterych jsou instalovany
podlahové zasuvky, smi byt roboticky vysavac v provozu pouze tehdy,
kdyz jsou vika podlahovych zasuvek zaviena.

» Kdyz je roboticky vysavac v provozu, davejte pozor na déti a domaci
zvirata.

» Dbejte na to, aby pfi provozu robotického vysavace nebyly zakryty otvory
pro vystup vzduchu nebo aby nebyl blokovan saci otvor.

» Roboticky vysavac nepouzivejte k vysavani:

- doutnajicich cigaret, hoticich nebo hoflavych predmétd, zdpalek nebo
popele;

- oleje, vody a jinych tekutin;

- ostrych predmétu, jako napt. stiep(, jehel, Spendlikd apod.;

- mouky, omitky a jinych stavebnich material(;

- zvifecich exkrement(;

- vétsich kusl papiru nebo plastovych sackd, které mohou snadno zablokovat

saci otvor.

» Pfed kazdym ciSténim odpojte nabijeci stanici od sitové zasuvky a prepinac,
ktery je umistén vespod robotického vysavace, pfepnéte do polohy
0 (vypnuto). Roboticky vysava¢, méni¢ napéti ani nabijeci stanici
neponofujte do vody nebo jiné tekutiny, neomyvejte jej pod tekouci
vodou ani jej nepostfikujte vodou.

= Na roboticky vysavac neodkladejte zadné pfredméty ani na néj nestoupejte
nebo nesedejte. Jinak mize dojit k jeho poskozeni.

» Dbejte na to, aby se pfivodni kabel ménice napéti nedotykal horkého
povrchu.
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= Jestlize je poSkozen napajeci pfivod ménice napéti, musi byt nahrazen
autorizovanym servisnim technikem nebo podobné kvalifikovanou
osobou, aby se zabranilo vzniku nebezpecné situace.

» Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, vyjméte z néj
akumulator. Pfed vyjmutim akumulatoru je tfeba zajistit, aby byl pfepinac
vespod vysavace nastaven v poloze 0 (vypnuto).

= Akumulator ani baterie nikdy nerozebirejte, nezkratujte ani je nevhazujte
do ohné.

= Nepouzivejte roboticky vysavac, nefunguje-li spravné, jestlize byl
poskozen nebo ponofen do vody. Abyste se vyvarovali vzniku nebezpeéné
situace, neopravujte vysavac¢ sami ani ho nijak neupravujte. VeSkeré
opravy svéfte autorizovanému servisnimu stfedisku. Zasahem do vysavace
béhem platnosti zaruky se vystavujete riziku ztraty zarucnich plnéni.
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Roboticky vysavac

Navod k pouziti

Pfed pouzitim tohoto spotiebice se prosim seznamte s navodem k jeho
obsluze, a to i v pfipadé, ze jste jiz obezndmeni s pouzivanim spottebicl
podobného typu. Spotiebi¢ pouzivejte pouze tak, jak je popsano v tomto
navodu k pouziti. Navod uschovejte pro pfipad dalsi potfeby.

Minimélné po dobu trvani zékonného prava z vadného pInéni, pfipadné
zaruky za jakost doporucujeme uschovat originalni prepravni karton, balici
material, pokladni doklad a potvrzeni o rozsahu odpovédnosti prodavajiciho
nebo zarucni list. V pfipadé prepravy doporucujeme zabalit spottebic opét do
origindIni krabice od vyrobce.

POPIS ROBOTICKEHO VYSAVACE

A1 Viko prostoru pro ulozeni nadoby  A16 Svorka pro zajisténi a odjisténi

na prach

A2 Prvni vstupni mikrofiltr

A3 Druhy vstupni mikrofiltr

A4 Nadoba na prach

A5 Viko nadoby na prach

A6 Sklopna rukojet nadoby na prach

A7 Tlacitko pro otevieni vika
prostoru pro ulozeni naddoby na
prach

A8 Prijimac infracerveného signalu

A9 Ovladaci tlacitko s LED
indikatorem

A10 Naraznik

A11 Pfedni senzory

A12 Ventila¢ni otvory

A13 Odnimatelnd hlavice mopu

A14 Saci otvor

A15 Motorizované levé kolecko

PREHLED PRIiSLUSENSTVi
B1 Nabijeci stanice

B2 Ménic napéti

B3 Akumulator

B4 Délkové ovladani

B5 Bocnirota¢ni kartace (4 ks)
B6 Hlavice mopu

POPIS NABIJECI STANICE

C1 Svételna kontrolka
signalizuje pfipojeni nabijeci
stanice k sitové zasuvce.

C2 Zzditka pro pfipojeni konektoru
ptivodniho kabelu méni¢e napéti

POPIS DALKOVEHO OVLADANI

D1 LCDdisplej

D2 Zobrazeni ¢asu

D3 Indikator nastaveni funkce
opakovani rezimu automatického
uklidu

D4 Pocet automatickych uklidovych
cykla

D5 Indikator nastaveni rezimu
automatického Uklidu

D6 Indikator nastaveni rezimu Uklidu
podél stén

D7 Tlatitko®

D8 Smérové tlacitko vpred A

D9 Smérové tlacitko vievo «

D10 Tlacitko pro vybér rezimu

D11 Tlacitko pro nastaveni nebo
zruseni funkce opakovani
automatického Uklidu

centralniho rota¢niho kartace
A17 Vyjimatelny centralni rotacni
kartac
A18 Odnimatelny boc¢ni rota¢ni kartac
A19 Konektor s krytkou
je ur¢en pouze pro servisni Ucely.
A20 Prepinac 0/l (vypnuto/zapnuto)
slouzi k vypnuti a zapnuti
napajeni robotického vysavace.
A21 Motorizované pravé kolecko
A22 Gumovd stérka
A23 Odnimatelny boc¢ni rota¢ni kartac
A24 Kryt prostoru pro ulozeni
akumulatoru
A25 Predni otocné kolecko
A26 Nabijeci kontakty
A27 Spodni senzory

B7 Textilni navlek mopu
B8 Sroubky pro pfipevnéni bo¢nich
rota¢nich kartaca (2 ks)
B9 Baterie typu LRO3/AAA (2 ks)
B10 Imbusovy kli¢ kombinovany
s kiizovym Sroubovakem

C3 Vysila¢ naviga¢niho
infraerveného signalu
C4 Vysilac antikolizniho
infracerveného signalu
C5 Nabijeci kontakty

D12 Tlacitko pro nastaveni aktualniho
Casu

D13 Indikator nastaveni funkce
planovaného uklidu

D14 Indikator stavu nabiti
akumulatoru

D15 Indikator rezimu navratu do
nabijeci stanice a rezimu nabijeni

D16 Indikator nastaveni rezimu uklidu
ve spirale

D17 Tlagitko =B

D18 Smérové tlacitko vpravo »

D19 Tlacitko pro nastaveni nebo
zruseni funkce planovaného
uklidu

VLASTNOSTI ROBOTICKEHO VYSAVACE

Roboticky vysavac lze pouzit k uklidu viech typt tvrdych podlah, jako jsou
dievéné nebo lamindtové plovouci podlahy, dlazba, vinyl apod., a koberct
s nizkym vlasem. V rezimu automatického tklidu roboticky vysavac efektivné
kombinuje riizné cesty, aby bylo dosazeno optimalniho tklidu celé podlahové
plochy.

Saci otvor A14 je vybaven rota¢nim kartacem A17, ktery efektivné odstranuje
vlasy, zvifeci chlupy apod. Dva bo¢ni rota¢ni kartace A18 a A23 vymetaji
nedistoty z tézko dostupnych mist podél stén a nabytku a z rohd.
Motorizovanad gumova kolecka A15 a A21 chrani citlivé podlahy pred
poskrabanim a dokazi ptekonat prechodové listy az do vysky 1,5 cm.
Infracervené senzory A11 v pfednim narazniku A10 zamezuji kolizi
robotického vysavace s prekazkami. Bezpecny provoz vysavace v mistnostech,
ve kterych se nachazeji schody, umoznuji spodni senzory proti padu vysavace
ze schod(i A27.

Pokud pfi provozu poklesne napéti akumuldtoru B3 pod urcitou hranici,
roboticky vysava¢ automaticky vyhledd nabijeci stanici B1 a zaparkuje do ni,
aby se nabil pro dalsi pouziti.

K pohodInému ovladani slouzi dalkové ovladani B4, které umoziiuje nastavit
provozni rezim, pocet automatickych uklidovych cyklt, naplanovat ¢as uklidu
nebo vyhledat vysava¢ pomoci akustického signélu.

PREHLED PROVOZNiCH REZIMU

REZIM AUTOMATICKEHO UKLIDU
= Roboticky vysavac efektivné kombinuje riizné cesty, viz obrazek E1, k dosazeni
optimalniho uklidu celé podlahové plochy.

REZIM UKLIDU PODEL STEN

= Roboticky vysava¢ se pohybuje po obvodu mistnosti, viz obrazek E2,
a motorizované bo¢ni rota¢ni kartace A18 a A23 ucinné vymetaji necistoty
z prostoru podél stén, nabytku a v rozich k zajisténi dokonalého uklidu.

REZIM UKLIDU VE SPIRALE
= Roboticky vysava¢ provadi pohyb ve spirdle pro tklid mista se zvysenou
koncentraci necistot, viz obrazek E3.

REZIM NAVRATU DO NABIJECI STANICE A NABIJENI

= Do rezimu navratu do nabijeci stanice B1 se roboticky vysava¢ automaticky
piepne, jakmile béhem provozu detekuje nizké napéti akumulatoru B3.

= V tomto rezimu roboticky vysava¢ automaticky hledd cestu k nabijeci stanici

B1 viz obrazek E4 a zaparkuje, aby se akumulator B3 znovu nabil. Pokud

nebude Uspésny, pokusi se o to znovu, dokud Uspésné nezaparkuje. Jakmile

Uspésné zaparkuje, spusti se nabijeci cyklus.

Dbejte na to, aby nabijeci stanice B1 byla umisténa v souladu s pokyny

uvedenymi v kapitole Umisténi a pouziti nabijeci stanice. Jinak nemusi dojit

k Gspésnému zaparkovani vysavace.

MONTAZ A POUZITi BOENICH ROTACNICH KARTACU

= Roboticky vysava¢ oto¢te spodni stranou nahoru. Pfipravte si bo¢ni rotaéni
kartace B5 (2 ks), Sroubky B8 (2 ks) a imbusovy kli¢ B10. Pomoci sroubk(i B8
a imbusového klice B10 pfipevnéte rotacni kartace B5 na mista vyznac¢ena na
obréazku F. Roboticky vysavac otocte zpét do provozni polohy.

Boc¢ni rotacni kartae A18 a A23 jsou uréeny na hladké podlahové plochy
a zajistuji efektivni uklid v rozich a podél stén a nabytku.

Pokud budete pouzivat roboticky vysavac k dklidu mistnosti, ve kterych jsou
polozeny koberce, bo¢ni rota¢ni kartace A18 a A23 demontujte. Pfi demontazi
postupujte opa¢nym zptisobem.

PRIPEVNENI MOPU A JEHO POUZITI

= Roboticky vysava¢ otocte spodni stranou nahoru. Textilni navlek B7
pfipevnéte k hlavici mopu B6 pomoci suchého zipu a sestaveny mop upevnéte
k robotickému vysavaci dle obrazku G. Vysava¢ otocte zpét do normalni
provozni polohy.

Pouzivejte pouze mop uréeny pro tento typ robotického vysavace. Hlavici
mopu B6 nepouzivejte bez textilniho navleku B7.

Mop je pouze dopliikovou funkci robotického vysavace a je uréen k uklidu
hladkych tvrdych podlahovych ploch. Suchy mop Ize pouzit ke stirani prachu
z podlahy. Navihé¢eny mop miizete pouzit k vytirani.

Mop neni uréen k uklidu kobercti. Demontaz mopu provedete opa¢nym
zplsobem.

VLOZENI A VYMENA BATERIi V DALKOVEM OVLADANI

= Uvolnéte zépadku v dolni ¢asti odnimatelného krytu prostoru pro ulozeni
baterii a kryt sejméte, viz obrazek H1 a H2.

= Do dalkového ovladani B4 vlozte 2 ks baterie B9 typu LRO3/AAA (2x 1,5 V).
Pri vkladani baterii dbejte na spravnou polaritu, kterd je vyznacena uvnitt
prostoru pro baterie. Kryt uzavfete, viz obrazek H3.

= Pokud jsou baterie vybité, vyménte je za nové. Nekombinujte rizné typy
baterii nebo staré a nové baterie.

= Dosah signalu dalkového ovladani B4 je pfiblizné 6 m.

Copyright © 2018, Fast CR, a.s.

Revision 10/2018



VLOZENI A VYJMUTI AKUMULATORU

= Pfed prvnim pouzitim je tfeba do robotického vysavace instalovat
Li-lon akumulator B3 (14,4 V==, 2850 mAh), ktery je soucasti dodavaného
pfislusenstvi. Pouzivejte pouze origindlni typ akumulatoru.

Vysavac otocte spodni stranou nahoru. Ujistéte se, ze pfepinac A20 je nastaven
v poloze 0 (vypnuto). Z krytu A24 odsroubujte Sroubky a kryt A24 sejméte,
viz obrazek .

Konektor, ktery se nachazi v prostoru pro uloZeni akumuldtoru, pfipojte
k akumulatoru B3, viz obréazek J. Pfipojeni akumuldtoru B3 Ize provést pouze
jednim smérem. Akumulator B3 ulozte do prostoru a prostor uzaviete krytem
A24. V predni ¢asti krytu A24 jsou umistény zapadky, které musi nejprve
zapadnout do drazek v prostoru pro ulozeni akumulatoru, a teprve poté Ize
kryt A24 priklopit a pfipevnit zasroubovanim sroubkd(. Po pfipevnéni krytu
A24 otocte roboticky vysavac zpét do provozni polohy.

Vyjmuti akumulatoru B3 provedete opa¢nym zplsobem. Pfed vyjmutim
akumulatoru B3 se ujistéte, ze prepinac A20 je nastaven v poloze 0 (vypnuto).
Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, vyjméte z néj
akumulator B3 a uschovejte jej na suchém, cistém a chladném misté mimo
dosah déti.

UMISTENI A POUZITi NABIJECI STANICE

Nabijeci stanici B1 umistéte ke zdi na tvrdy, vodorovny a suchy povrch
v dosahu sitové zasuvky. Dbejte na to, aby v dosahu 1,5 m nebyly schody nebo
prekazky, které by branily robotickému vysavaci vyhledat nabijeci stanici B1
a Uspésné zaparkovat.

Ke zdifce €2 nabijeci stanice B1 pfipojte konektor pfivodniho kabelu ménice
napéti B2 a vidlici pfivodniho kabelu zasunte do sitové zasuvky.

Po pripojeni k sitové zasuvce se rozsviti kontrolka C1 signalizujici pfipojeni
nabijeci stanice B1 ke zdroji energie.

Kdyz roboticky vysavac pfi provozu detekuje nizké napéti akumuldtoru B3,
za¢ne automaticky vyhledévat nabijeci stanici B1. Aby roboticky vysava¢ mohl
najit nabijeci stanici B1 a zaparkovat do ni, potfebuje vyhledat infracerveny
signal vysilany nabijeci stanici B1. Z tohoto diivodu doporu¢ujeme ponechat
nabijeci stanici B1 stale pfipojenou ke zdroji energie. Po zaparkovani
robotického vysavace do nabijeci stanice B1 se zahéji nabijeci cyklus a nabijeci
stanice B1 piestane vysilat infracerveny signal.

Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, nabijeci stanici
B1 odpojte od sitové zasuvky a ulozte ji na suchém, ¢istém a chladném misté.

NABIJENI AKUMULATORU

Pro nabiti akumulatoru B3 je tfeba zaparkovat roboticky vysava¢ do nabijeci
stanice B1. To muUzete provést manualné nebo muzete nechat roboticky
vysavac zaparkovat automaticky.

Ujistéte se, Ze nabijeci stanice B1 je pfipojena k sitové zasuvce. To je
signalizovano rozsvicenou kontrolkou C1. Pfepina¢ A20 vespod robotického
vysavace nastavte do polohy | (zapnuto).

Pro manualni zaparkovéni umistéte roboticky vysava¢ do nabijeci stanice
B1 tak, aby se spojily nabijeci kontakty A26 vespod robotického vysavace
s nabijecimi kontakty C5 nabijeci stanice B1. Po spojeni kontakt( se zahaji
proces nabijeni. LED indikator ovladaciho tlacitka A9 blikd pomalu cervené.
Pro automatické zaparkovéni do nabijeci stanice B1 nastavte rezim névratu
do nabijeci stanice za pouziti tla¢itka D10 na dalkovém ovladani B4. Po
prijeti signélu dalkového ovladani B4 vysle roboticky vysavac akusticky signal
a za¢ne automaticky vyhleddvat nabijeci stanici B1.

Roboticky vysavac zacne rovnéz sam vyhledavat nabijeci stanici B1, kdyz pfi
provozu klesne napéti akumulatoru B3 pod ur¢itou hranici.

Pfi navratu vysavace do nabijeci stanice B1 sviti LED indikator ovladaciho
tlacitka A9 cervené. K navigaci a uspésnému zaparkovéni robotického
vysavace slouzi naviga¢ni a antikolizni infraervené signaly vysilané nabijeci
stanici B1.

Jakmile roboticky vysava¢ vyhledd nabijeci stanici B1 a podaii se mu
zaparkovat, zahaji se proces nabijeni. Vysila¢ naviga¢niho a antikolizniho
infracerveného signdlu €3 a C4 prestane vysilat signal. LED indikator
ovladaciho tla¢itka A9 blika pomalu ¢ervené.

Jakmile dojde k pInému nabiti akumulatoru B3, proces nabijeni se automaticky
ukondi. LED indikator ovladaciho tla¢itka A9 blika pomalu zelené.

PIné nabiti trva priblizné 3 az 5 hodin. Skute¢nd doba nabijeni zavisi na stavu
akumulatoru B3. PIné nabiti akumulatoru B3 zajisti az 80 min provozu. Pied
prvnim pouzitim nechejte akumulator B3 pIné nabit.

Pokud dojde k preruseni spojeni nabijecich kontakti béhem nabijeciho cyklu,
roboticky vysavac se vzdali od nabijeci stanice B1 a sam do ni zpét zaparkuje
k obnoveni procesu nabijeni, pokud mu v tom nezabrani prekazky.

Pokud dojde k vypadku dodavky elektrické energie, nabijeci cyklus se prerusi
a bude opét pokracovat po obnoveni dodavky energie.

Pokud dojde k prekroc¢eni maximélniho nabijeciho proudu, nabijeci stanice B1
automaticky prerusi nabijeci cyklus.

Zavada na nabijeci stanici B1 je signalizovana rychle blikajici svételnou
kontrolkou C1.

PECE O AKUMULATOR

= Doporu¢ujeme nepferusovat nabijeci cyklus a udrzovat akumulator B3
v nabitém stavu.

= Roboticky vysavac nenechévejte zbytecné dlouhou dobu plné nabity nebo
vybity stat.

= Akumulator, ktery je ponechan dlouhou dobu ve vybitém stavu, se miize sam
vybit pod pfipustnou hodnotu a tim muze dojit k jeho nevratnému poskozeni.

ZAPNUTI A VYPNUTI ROBOTICKEHO VYSAVACE

= Nastavenim pfepina¢e A20 do polohy | (zapnuto) zapnete napajeni
robotického vysavace. Pokud je roboticky vysava¢ umistén mimo nabijeci
stanici B1, po nastaveni prepinace A20 do polohy | (zapnuto) se pfepne do
pohotovostniho rezimu. Pokud je roboticky vysava¢ zaparkovan v nabijeci
stanici B1, po nastaveni prepinace A20 do polohy | (zapnuto) se automaticky
zahdji proces nabijeni.

Nastavenim prepinace A20 do polohy 0 (vypnuto) vypnete napajeni
robotického vysavace. LED indikdtor ovladaciho tlacitka A9 zhasne. Ve
vypnutém stavu nelze vysavac ovladat ovladacim tlacitkem A9 ani dalkovym
ovladanim B4.

POHOTOVOSTNI REZIM A REZIM SPANKU

= V pohotovostnim rezimu sviti LED indikator ovladaciho tlacitka A9 zelené. Po
jedné minuté necinnosti se ozve akusticka signalizace a roboticky vysavac
automaticky prejde do rezimu spanku.

V rezimu spanku blikd LED indikator ovlddaciho tlacitka A9 kratce zelené
v 5sekundovych intervalech. K probuzeni robotického vysavace z rezimu
spanku do pohotovostniho rezimu stisknéte jednou ovladaci tlacitko A9.
Ozve se akusticka signalizace a LED indikator ovladaciho tlacitka A9 se rozsviti
zelené.

POUZITi OVLADACIHO TLACITKA

= Ovladacitlacitko A9 slouzi k probuzeni robotického vysavace z rezimu spanku,
k uvedeni robotického vysavace do rezimu automatického uklidu a k zastaveni
provozu.

K probuzeni robotického vysavace z rezimu spanku do pohotovostniho rezimu
stisknéte ovladaci tlacitko A9 jednou. Probuzeni z rezimu spanku je potvrzeno
akustickou signalizaci.

K uvedeni robotického vysavace do provozu z pohotovostniho rezimu nebo
z rezimu nabijeni stisknéte ovladaci tla¢itko A9 jednou. Roboticky vysavac
zahaji automaticky uklid.

Pro zastaveni provozu stisknéte ovladaci tlacitko A9 jednou. Ozve se akusticka
signalizace a roboticky vysavac se pfepne do pohotovostniho rezimu. Po jedné
minuté necinnosti se znovu ozve akustickd signalizace a roboticky vysava¢
automaticky prejde do rezimu spanku.

POUZITi DALKOVEHO OVLADANI
= Dosah signélu dalkového ovladani B4 je 6 m. Pokud je vysava¢ umistén mimo
dosah signalu, nedojde k jeho pienosu.

TLACITKO O

= Tla¢itko D7 slouzi k uvedeni robotického vysavace do rezimu automatického
uklidu a k zastaveni provozu.

Pro uvedeni robotického vysavace do provozu stisknéte tlacitko D7 jednou.
Roboticky vysavac prejde do rezimu automatického tklidu.

Pro zastaveni provozu stisknéte tla¢itko D7 jednou. Ozve se akusticka
signalizace a roboticky vysavac se pfepne do pohotovostniho rezimu. Po jedné
minuté necinnosti se znovu ozve akusticka signalizace a roboticky vysavac
automaticky prejde do rezimu spanku.

TLACITKO =D

= Po stisknuti tlacitka D17 vysle roboticky vysavac¢ akusticky signal. Tuto funkci
Ize vyuzit, kdyz naptiklad pottebujete zjistit, ve kterém pokoji se roboticky
vysava¢ pravé nachazi. Po uvolnéni tla¢itka D17 pestane roboticky vysavac
vysilat akusticky signal.

TLACITKO PRO VYBER REZIMU @7

= Tla¢itko D10 umoziuje nastavit rezim automatického uklidu, Uklidu podél

stén, ve spirale nebo rezim névratu zpét do nabijeci stanice a nabijeni.

Pokud je roboticky vysavac v pohotovostnim rezimu, v rezimu spanku nebo

nabijeni, po stisknuti tlacitka D10 se automaticky spusti rezim automatického

uklidu. Opakovanym stisknutim tlacitka D10 se piepinite mezi jednotlivymi

provoznimi rezimy ve sledu vyobrazeném na obrazku K. Nastaveni rezimu je

signalizovano zobrazenim pfislusného indikatoru na displeji D1 déalkového

ovladani B4.

= V rezimu automatického uklidu, uklidu podél stén a ve spirdle sviti LED
indikator ovladaciho tlacitka A9 zelené. V rezimu navratu zpét do nabijeci
stanice sviti LED indikator ovladaciho tlacitka A9 cervené.
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SMEROVA TLACITKA A <>

Smérovymi tlacitky D8, D9 a D18 Ize manualné ovladat pohyb robotického
vysavace po podlaze. Pfi pohybu vysavace po podlaze je chod motorizovanych
bocnich rotacnich kartaci A18 a A23 synchronizovan s pohybem
motorizovanych kolecek A15 a A21. Funkce vysavani je vypnuta.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka D8 se posune roboticky vysava¢
vpred. Pro nepietrzity pohyb vpred pridrzte tlacitko D8 stisknuté. Po uvolnéni
tlacitka D8 se pohyb vysavace zastavi.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka D9 se vysava¢ otoci proti sméru
hodinovych ruci¢ek. Pro nepfetrzité otaceni vysavace piidrzte tla¢itko D9
stisknuté. Po uvolnéni tlacitka D9 se pohyb vysavace zastavi.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka D18 se vysava¢ otoci ve sméru
hodinovych rucicek. Pro nepretrzité otaceni vysavace pfidrzte tlacitko D18
stisknuté. Po uvolnéni tla¢itka D18 se pohyb vysavace zastavi.

Pokud je roboticky vysava¢ zaparkovany v nabijeci stanici B1, po stisknuti
kteréhokoli smérového tlacitka se roboticky vysavac vzdali zhruba 80 cm od
nabijeci stanice B1, otoci se o 180° a prepne se do pohotovostniho rezimu.
Dal3im stisknutim smérového tlacitka ovladate smér pohybu.

Pokud je roboticky vysavac v rezimu uklidu nebo navratu do nabijeci stanice,
po stisknuti kteréhokoli smérového tlacitka se vysavac zastavi a prejde do
pohotovostniho rezimu. Dal$im stisknutim smérového tlacitka ovlddate smér
pohybu.

V rezimu manuélniho ovladani pohybu provadi roboticky vysava¢ pohyby dle
smérovych tlacitek a senzory A11 a A27 zabranuiji stietu s prekdzkami a padu
ze schodd.

NASTAVENI A ZRUSENI FUNKCE OPAKOVANI REZIMU AUTOMATICKEHO
UKLIDU

Tato funkce umoziiuje nastavit opakovani rezimu automatického uklidu nebo
jej zrusit. Roboticky vysavac automaticky vykond nastaveny pocet Uklidovych
cykld. Po dokonéeni kazdého uklidového cyklu se sam vréti do nabijeci stanice
za Ucelem nabiti akumulatoru B3 a dalsi uklidovy cyklus vzdy zahédji po
dokonceni nabijeciho cyklu. Po zahajeni uklidového cyklu se pocet opakovani
vzdy snizi o jeden cyklus.

Dlouhym stisknutim tla¢itka D11 se pfepnete do rezimu nastaveni poctu
automatickych dklidovych cykli. Na displeji D1 se rozblikd indikator D3
a pocet automatickych Uklidovych cykli. Vychozi nastaveni je 0 Uklidovych
cykld. Nejvy3e Ize nastavit 3 opakovani. Pokud je funkce opakovani rezimu
automatického uklidu jiz nastavena, na displeji D1 se zobrazi zbyvajici pocet
cykl. Smérovymi tlacitky D9 (+) a D18 (-) zvolte pocet opakovani. Dlouhym
stisknutim tlacitka D11 uloZte nastaveni. UloZeni vaseho nastaveni je
potvrzeno akustickym signélem.

Poznamka:

Rezim nastaveni poctu automatickych uklidovych cykll se
automaticky zrusi a displej D1 se pfepne do rezimu zobrazeni Casu,
pokud neprovedete do 10 sekund Zadnou zménu. V paméti zlistane
ulozeno pfedchozi nastaveni.

Pokud je roboticky vysavac¢ zaparkovan v nabijeci stanici B1 a nabijeci cyklus
je dokoncen, roboticky vysava¢ okamzité zahaji automaticky uklid a pocet
opakovani se snizi o jeden cyklus. Pokud je roboticky vysava¢ v rezimu
nabijeni, nabijeci cyklus se nejprve dokonci a teprve poté vysavac zahdji
automaticky uklid.

Pokud neni roboticky vysava¢ zaparkovéan v nabijeci stanici B1 a je piepnuty
do pohotovostniho rezimu nebo rezimu spanku, je tfeba spustit prvni tklidovy
cyklus manualné. Tim se automaticky snizi pocet opakovani o jeden cyklus.
Pokud prerusite provoz robotického vysavace a poté jej znovu spustite, pocet
opakovani se rovnéz snizi o jeden cyklus.

Pokud je roboticky vysava¢ v rezimu automatického uklidu, nejdfive jej
dokonci a vréti se do nabijeci stanice B1. Po dokonceni nabijeciho cyklu zahaji
roboticky vysavac automaticky uklid a pocet opakovani se snizi o jeden cyklus.
Funkci opakovéni rezimu automatického uklidu zrudite jednim stisknutim
smérového tlacitka D8 v rezimu nastaveni poc¢tu opakovani. Indikdtor D3
a pocet opakovani zhasne. Roboticky vysavac¢ vysle potvrzujici akusticky
signal. Funkci |ze rovnéz zrusit nastavenim poétu opakovéni na 0 cykld nebo
vypnutim a zapnutim napéjeni vysavace za pouziti pfepinace A20.

NASTAVENI AKTUALNIHO CASU

Dlouhym stisknutim tlacitka D12 se pfepnéte do rezimu nastaveni ¢asu. Na
displeji D1 se rozblikaji minuty. Smérovymi tlacitky D9 (+) a D18 (-) nastavte
minuty. Pro rychlejsi nastaveni pfidrzte tlacitko stisknuté.

Kratkym stisknutim tlacitka D12 se prepnéte do rezimu nastaveni hodin. Na
displeji D1 se rozblikaji hodiny. Smérovymi tlacitky D9 (+) a D18 (-) nastavte
hodiny. Pro rychlejsi nastaveni pfidrzte tlacitko stisknuté.

Dlouhym stisknutim tlacitka D12 uloZzte aktudlni nastaveni. Roboticky vysavac¢
potvrdi nastaveni akustickym signalem.

Rezim nastaveni aktualniho ¢asu se automaticky zrusi a displej D1 se pfepne
do rezimu zobrazeni ¢asu, pokud neprovedete do 10 sekund Zzadnou zménu.
Nastaveni nebude uloZeno do paméti.

NASTAVENI A ZRUSENI FUNKCE PLANOVANEHO UKLIDU

= Tato funkce umoziiuje pfedem nastavit ¢as, kdy ma roboticky vysavac zahajit
automaticky uklid.

Dlouhym stisknutim tlacitka D19 se ptepnete do rezimu nastaveni casu
planovaného uklidu. Na displeji D1 se rozblikd indikdtor D13 a minuty
v ¢asovém udaji. Smérovymi tlacitky D9 (+) a D18 (-) nastavte minuty. Pro
rychlejsi nastaveni pridrzte tlacitko stisknuté.

Kratkym stisknutim tlacitka D19 se pfepnéte do rezimu nastaveni hodin. Na
displeji D1 se rozblikaji hodiny. Smérovymi tlacitky D9 (+) a D18 (-) nastavte
hodiny. Pro rychlejsi nastaveni pfidrzte tlacitko stisknuté.

Dlouhym stisknutim tla¢itka D19 ulozte nastaveni. Roboticky vysavac¢ potvrdi
nastaveni akustickym signalem. Displej D1 se piepne po 5 sekundach do
rezimu zobrazeni aktudlniho ¢asu. Po dalSich 30 sekundach prejde dalkové
ovladani B4 do rezimu spanku.

Kratkym stisknutim tlacitka D19 probudite dalkového ovladani B4 z rezimu
spanku. Dalsim stisknutim tlacitka D19 zobrazite ¢as planovaného uklidu. Po
5 sekundéch se displej D1 pfepne zpét do rezimu zobrazeni aktudlniho casu.
Pokud neni nastavena funkce planovaného uklidu, na displeji D1 se v rezimu
zobrazeni ¢asu planovaného uklidu zobrazi udaj --:--.

Poznamka:

Rezim nastaveni Casu planovaného uklidu se automaticky zrusi
a displej D1 se pfepne do rezimu zobrazeni aktuélniho casu, pokud
neprovedete do 10 sekund zadnou zménu. V paméti z(istane ulozeno
pavodni nastaveni.

Tato funkce umoziuje nastavit pouze jeden cas planovaného uklidu. Po
zahdjeni automatického uklidu v pldnovaném case se funkce resetuje a pro
dal3i planovany uklid je tieba tuto funkci znovu nastavit.

Pokud se v ¢ase planovaného uklidu nachazi roboticky vysavac v rezimu tklidu
nebo navratu do nabijeci stanice B1, ke spusténi planovaného uklidu dojde, az
opét nastane ¢as planovaného uklidu a roboticky vysava¢ nebude v provozu.
Funkci planovaného uklidu a opakovéni automatického uklidu Ize nastavit
soucasné. Kdyz roboticky vysavac zahdji automaticky uklid v planovaném ¢ase,
pocet opakovani se snizi o jeden cyklus.

Funkci planovaného uklidu zrusite jednim stisknutim smérového tlacitka D8
v rezimu nastaveni ¢asu planovaného Uklidu. To je potvrzeno akustickym
signalem. Posledni nastaveni ¢asu zUstane uloZzeno v paméti. Vypnutim
a zapnutim napajeni vysavale za pouziti prepinate A20 dojde rovnéz ke
zruseni této funkce. Pokud dojde k vyjmuti baterii z délkového ovladani
B4 nebo jejich vybiti, dojde k resetovani funkce planovaného uklidu
i nastaveného casu.

REZIM SPANKU A PROBUZENI Z REZIMU SPANKU

= Dalkové ovladani B4 automaticky prejde do rezimu spanku po 30 sekundach
necinnosti. V tomto rezimu se na displeji D1 zobrazuje pouze ¢as.

Kratkym stisknutim kteréhokoli tlacitka probudite déalkové ovladani B4
z rezimu spanku. Na displeji D1 se zobrazi dalsi Udaje, jako je indikator
provozniho rezimu, stav nabiti akumulatoru, indikator funkce planovaného
uklidu D13 a funkce opakovani automatického uklidu D3, je-li nastavena. Aby
se na displeji D1 zobrazily spravné tdaje, roboticky vysava¢ musi byt v dosahu
signalu dalkového ovladani.

RESENi PROBLEMU

= Roboticky vysava¢ je schopen sam rozpoznat problém a ohlésit jej
prostiednictvim varovného akustického signalu. V takovém pfipadé se
vysavac zastavi a po stisknuti nékterého z ovladacich tlacitek se na displeji D1
dalkového ovladéani B4 zobrazi kod chybového hldeni. V pripadé ovladacich
tlacitek D11, D12 a D19 se kod chybového hlaseni zobrazi az v momenté, kdy
je tlacitko pouzito k potvrzeni nastaveni.

= Nize uvedena tabulka vdm pomuze najit pfi¢inu a odstranit problém. Po
odstranéni problému muzZete uvést vysavac opét do provozu.

KOD PRICINA RESENI
CHYBOVEHO
HLASEN(
co1 Kolecka nejsou v kontaktu Vysavac umistéte na podlahu
s podlahou. tak, aby obé kolecka byla
v kontaktu s podlahou.
co3 Spodni pfedni senzor je Piepina¢ A20 nastavte do

znecistén (prach, necistoty polohy 0 (vypnuto) a senzor

apod.) vycistéte ¢istym suchym
hadfikem.
co4 Spodni levy senzor je Pfepina¢ A20 nastavte do

znecistén (prach, necistoty
apod.)

polohy 0 (vypnuto) a senzor
vycistéte Cistym suchym
hadfikem.
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Co5 Spodni pravy senzor je Prepinac A20 nastavte do
znecistén (prach, necistoty polohy 0 (vypnuto) a senzor
apod.) vycistéte ¢istym suchym

hadfikem.

Co6 Motor vysavace nefunguje. Pfepinac A20 nastavte do
polohy 0 (vypnuto). Pro
odstranéni zévady kontaktujte
autorizované servisni stredisko.

co7 Na levy bocni kartac A18 Pfepinac A20 nastavte do
se namotaly cizi predméty polohy 0 (vypnuto) a odstrarite
(kabely, casti obleceniapod.). pfedméty, které blokuji kartac¢

A18.

cos Na pravy bocni kartac A23 Prepinac¢ A20 nastavte do
se namotaly cizi predméty polohy 0 (vypnuto) a odstrarite
(kabely, casti obleceniapod.). pfedméty, které blokuji kartac¢

A23.

co9 Na levé kolecko A15 se Prepinac¢ A20 nastavte do
namotaly cizi pfedméty polohy 0 (vypnuto) a odstrarite
(kabely, casti obleceniapod.). pfedméty, které blokuji

kolecko A15.

c10 Na pravé kolecko A21 se Pfepinac A20 nastavte do
namotaly cizi pfedméty polohy 0 (vypnuto) a odstrarite
(kabely, ¢asti oble¢eniapod.). ptedméty, které blokuji

kole¢ko A21.

c12 Teplota akumulatoru B3 je Prepinac A20 nastavte do
pfili$ vysoka. polohy 0 (vypnuto) a pred

dal3im pouzitim robotického
vysavace nechejte akumulator
B3 vychladnout.

ci3 Napéti akumulatoru B3 je Akumulator B3 je tfeba nabit.

piilis nizké. Roboticky vysava¢ umistéte
manualné do nabijeci stanice
B1. Dbejte na to, aby doslo ke
spojeni nabijecich kontaktd.

C16aC17 Chyba v pravé nebo levé Prepinac A20 nastavte do
Casti narazniku A10. polohy 0 (vypnuto). Uvolnéte

zaseknutou ¢ast narazniku
A10.

c18 Roboticky vysavac je Presunite jej do volného
zamotany. prostoru.

c19 Chyba akumulatoru B3. Vymeénite stary akumulator B3
za novy.

C€21,C22 Chyba antikolizniho senzoru  Pfepina¢ A20 nastavte do

aC23 umisténého v prednim polohy 0 (vypnuto) a Cistym

narazniku A10 (nalevo,
uprostfed nebo napravo).

suchym hadfikem vycistéte
celé okénko predniho
narazniku A10.

= Pokud se roboticky vysavac zastavi a nedafi se vam jej znovu uvést do provozu,
zkuste jej vypnout a znovu zapnout prepinatem A20. Pokud problém
pretrvava, obratte se na autorizované servisni stredisko.

CISTENI A UDRZBA
= Pred cisténim vypnéte roboticky vysavac nastavenim prepinace A20 do
polohy 0 (vypnuto) a nabijeci stanici B1 odpojte od sitové zasuvky.

Po kazdém pouziti vycistéte nddobu na prach A4. Stisknéte tlacitko A7 pro

otevieni vika A1 a vyjméte nadobu na prach A4. Odjistéte zapadku vika
nadoby na prach A5 a viko A5 oteviete. Z nadoby na prach A4 odstrarte
necistoty. Z hygienickych divodil to doporucujeme provést mimo obytny
prostor. Viko A5 fadné uzavrete. Uzavieni vika A5 je signalizovéano cvaknutim.
Nédobu A4 vratte zpét na své misto a viko A1 uzaviete.

Po kazdém pouziti demontujte a vycistéte mop. Textilni navlek B7 vyperte

ru¢né ve vlazné vodé s pridavkem malého mnozstvi jemného praciho prasku
a nechejte jej volné uschnout. Hlavici mopu B6 otfete mirné navlhéenym
hadfikem a poté ji vytiete dosucha.

Vstupni filtry A2 a A3 Cistéte jednou tydné. Po vyprazdnéni nadoby na prach

A4 vyjméte ramecek s filtry A2 a A3. Filtr A2 vyjméte z ramecku a oba filtry A2
a A3 pak vyklepejte mimo obytny prostor. V pfipadé vétsiho znecisténi muizete
filtry A2 a A3 omyt pod tekouci vlaznou vodou. Po omyti nechejte filtry A2
a A3 volné uschnout. Vycisténé filtry A2 a A3 vlozte zpét na své misto. Nez
vlozite filtry A2 a A3 zpét, ujistéte se, Ze jsou naprosto suché. Z hygienickych
davodd doporu¢ujeme filtry A2 a A3 ménit kazdé tfi mésice.

A\

Upozornéni:
Abyste se vyhnuli poskozeni vysavace, pred uvedenim do provozu se

ujistéte, e jsou oba vstupnifiltry A2 a A3 fadné vloZeny na svém misté.

= Alespon jednou za tyden nebo castéji vycistéte predni otocné kolecko A25,
motorizovana kole¢ka A15 a A21, centralni rota¢ni karta¢ A17, saci otvor A14,
gumovou stérku A22, bo¢ni rota¢ni kartéce A18 a A23, nabijeci kontakty A26,
senzory A11 a A27 a nabijeci stanici B1. Z pfedniho oto¢ného kolecka A25
a motorizovanych kolecek A15 a A21 nejdfive odstrante pfipadné hrubsi
necistoty. Poté je ocistéte po celém obvodu mirné navlhéenym hadfikem
a otfete dosucha. Nezapomerite ocistit i prostor kolem kole¢ek. Uvolnéte
a odstrante svorku centrélniho rotacniho kartéce A16 a rotacni karta¢ A17
vyjméte. Suchym hadfikem vycistéte saci otvor A14, gumovou stérku A22
a prostor, ve kterém byl rota¢ni karta¢ A17 ulozen. Z rota¢niho kartdce A17
odstrarite veskeré necistoty (namotané vlasy, zvifeci chlupy apod.). Vlozte
jej zpét a fadné zajistéte svorkou A16. Boc¢ni rotacni kartace A18 a A23
demontuijte. Z rotacnich kartacti A18 a A23 a z mista, kde byly pfipevnény,
odstrante veskeré necistoty. Po vycisténi je pfipevnéte zpét. V piipadé
opotiebeni je vyménte za nové. Senzory A11 umisténé v narazniku A10,
senzory A27 vespod vysavace, povrch nabijeci stanice B1 véetné nabijecich
kontaktl C5 otfete suchym mékkym hadtikem.

Zbyly povrch robotického vysavace pravidelné otirejte mékkym suchym
hadfikem.

K ¢isténi nikdy nepouzivejte Cistici prostiedky s abrazivnim tcinkem, fedidla
apod.

Zanedbavani ¢isténi a udrzby muze negativné ovlivnit fungovani robotického
vysavace a vést ke snizeni jeho vykonu.

TECHNICKE UDAJE

MENIC NAPETI

Typ T-ZC11.a
Vstup 100-240V~, 50/60 Hz, 0,3 A
Vystup. 18V=0,8A
Trida ochrany I
NABIJECi STANICE

Typ T-ZC11.2
Vstup 18V=08A
Vystup. 18V=08A
ROBOTICKY VYSAVAC

Prikon 40 W
Akumulator. Li-lon / 14,4V=/2 850 mAh
Doba nabijeni 3-5h

..80 min
230 ml
74 dB(A)

Maximalni doba provozu pii plném dobiti baterii
Kapacita nadoby na prach
Hluénost.

Deklarovana hodnota emise hluku je 74dB(A), coz predstavuje hladinu
A akustického vykonu vzhledem k referen¢nimu akustickému vykonu 1 pW.

Vysvétleni technickych pojmu

Stupen ochrany pied Grazem elektrickym proudem:

Trida Il - Ochrana pied urazem elektrickym proudem je zajisténa dvojitou nebo
zesilenou izolaci.

Zmény textu a technickych specifikaci vyhrazeny.

LIKVIDACE POUZITYCH AKUMULATORU A BATERIi
Akumulatory a baterie obsahuji latky 3kodlivé pro Zivotni
prostiedi, a proto nepatii do bézného domovniho odpadu.
Odevzdejte je k fadné likvidaci na mistech jejich zpétného
odbéru.

POKYNY A INFORMACE O NAKLADANI S POUZITYM OBALEM
Pouzity obalovy materidl odlozte na misto urené obci k ukladani odpadu.

LIKVIDACE POUZITYCH ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH
ZARIZENI

Tento symbol na produktech anebo v priivodnich dokumentech
znamena, ze pouzité elektrické a elektronické vyrobky nesmi byt
pfidany do bézného komunalniho odpadu. Ke spravné likvidaci,
obnové a recyklaci predejte tyto vyrobky na ur¢ena sbérna mista.
Alternativné v nékterych zemich Evropské unie nebo jinych
evropskych zemich miizete vrétit své vyrobky mistnimu prodejci
_ pfi koupi ekvivalentniho nového produktu.

Spravnou likvidaci tohoto produktu pomtzete zachovat cenné
pfirodni zdroje a napoméhate prevenci potencialnich negativnich dopadi na
Zivotni prostedi a lidské zdravi, coz by mohly byt dusledky nespravné likvidace
odpadti. Dal3i podrobnosti si vyzadejte od mistniho Ufadu nebo nejblizsiho
sbérného mista.
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Pfi nespravné likvidaci tohoto druhu odpadu mohou byt v souladu s narodnimi
predpisy udéleny pokuty.

Pro podnikové subjekty v zemich Evropské unie

Chcete-li likvidovat elektrickd a elektronickd zafizeni, vyzadejte si potiebné
informace od svého prodejce nebo dodavatele.

Likvidace v ostatnich zemich mimo Evropskou unii

Tento symbol je platny v Evropské unii. Chcete-li tento vyrobek zlikvidovat,
vyzadejte si potiebné informace o spravném zplsobu likvidace od mistnich
Uradd nebo od svého prodejce.

Tento vyrobek spliiuje veskeré zékladni pozadavky smérnic EU,
které se na néj vztahuji.
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